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심플한 구조로 저비용∙장수명을 실현했습니다! 

심플한 조작으로, 모든 현장에서 누구나 조작이 가능합니다. 
(특허 출원중)  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

■서보 실린더 속도-추력 특성 
(아래 표는 SCN5의 경우) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

※서보 앰프 

① Standard-Alone형으로 서보모터 제어에 최적인 CPU를 탑재. 

② 임의의 16포인트의 위치∙속도∙추력 설정 및 저장. 

③ 로터리 엔코더의 위치신호로 정확한 위치 제어. 

※왕복 운동 너트 

※SUS파이프 로드 
※일체형 서보 앰프(SCN5)

※분리형 서보 앰프(SCN6)

※로터리 엔코더 

① 인크리멘탈 타입, 분해능 800 P/R. 

② 클로즈 루프 제어로 탈조가 없고, 고정밀 위치 제어 

③ 실린더 로드의 위치를 검출해, 원점으로 부터의 

거리 계측 가능(메이저-MAN). 
※SUS나사 

SCN5 : M10ⅹP1.25 

SCN6 : M14ⅹP1.5 
※서보 모터 

고토크, 고회전의 AC 서보 모터

※모터 샤프트 일체형 나사 

① 모터의 회전력을 정확히 왕복 운동용 너트에게 전달.

② 특수 표면 처리에 의한 장수명 운전이 가능합니다. 

■고성능∙장수명 스크류 

●스크류∙너트는 장시간 사용하면 마모에 의하여 

 손상될 것이라고 생각되기 쉽지만, 사용 방법에

 의해 장시간 사용해도 손상되지 않습니다. 

 스크류∙너트의 마모 한계 곡선내에서 동작하도 

 록 서보 모터의[속도-추력 특성을 제어하고 있 

 습니다(오른쪽 표 참조). 따라서, 스크류와 너트

 의 틈에 유막이 형성된 상태(금속끼리의 마찰 

 이 없다)로 사용하게 되기 때문에, 이론적으로 

 마모하지 않습니다. 

●셀프 락이 걸리기 때문에, 전원 차단시에 브레 

브레이크 기능이 가능합니다. 주1) 

●수명 보증은 납품 후 3년, 또는 1만 Km주행 

(단, 사양 범위내에서의 사용을 전제로 합니다) 
주1) 브레이크 능력 2kgf : SCN5- 

                      5kgf : SCN6-020-, SCN6-040-, SCLL6-020- 

                   35kgf : SCN6-050-, SCN6-060- 

추력

(kgf)

속도(mm/sec) 
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●전원은 DC24V 입니다. (별도구매) 

서보 실린더 SCN5와 서보 모터 RSA0211/RCB0411은 2A를 필요로하며, 

그 외 모델은 모두 3A를 필요로합니다.  

●티칭 툴은 서보 실린더의 이동 위치, 속도를 설정하기 위한 툴입니다. 

설정이 완료된 후 프로그램을 제거하여도 무방합니다. 

●PC 소프트웨어는 Windows95, 98, 2000, XP, NT에 호환합니다. 

 
 

 

전원 예 : 컨트롤 하는 기기.

PLC 스위치

티칭 툴
PC 

※시리얼통신을 이용하면, 16점 이상의 설정이 가능합니다. 

티칭 툴 

티칭 BOX  
 CTA-23-SET 

PC소프트웨어 
  TBVST-CTC-SET 

서보 실린더 / 서보 모터

RSA0211/RSA0611/RSA0911/RSA1211 앰프분리 

앰프분리 

앰프분리 

SCN6-020/040/050/060 
SCN5/RCB0411

(앰프 내장) 

SCLL5 / SCLT4 / SCLT5
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■에어실린더 호환기능(에어실린더 대응) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

현재의 에어 제어 프로그램을 그대로 사용할 수 있습니다. 
◆Standard모드의 실린더와 가격이 같습니다. 

◆에어실린더로 구성된 배선과 기존의 시퀀서 프로그램을 그대로 사용할 수 있습니다. 

◆정지 위치는 3포인트입니다. 

원점∙중간점∙종점의 위치를 설정할 수 있습니다. 

이동시의 속도를 설정할 수 있습니다. 

가감속을 설정하여 출발, 정지시 진동을 줄일수 있습니다. 

추력을 설정할 수 있습니다.(Push Mode=Torque Mode) 

◆서보실린더 전기종 가능합니다. 

◆에어실린더 호환모드에는 입력신호의 차이에 의해, 2개의 모드로 나누어집니다. 
(이 변환은 PC티칭 툴에서 변경이 가능합니다.) 

 

에어 호환 모드 1(레벨 신호) 에어 호환 모드 2(펄스 신호) 

입력 신호가 ON상태를 유지해야 완료위치까지 이동합니다. 

이동 중 OFF상태가 되면 그 위치에서 정지합니다. 

입력 신호가 1회의 펄스신호(10ms)로 완료위치까지 이동합니다. 

펄스신호 = ON → 10ms → OFF 

  

 

◆표준모드, 에어 호환 모드 1, 2에 대한 입출력 신호는 아래 표와 같습니다. 

 

주의) 서보실린더 SCN5, AC서보모터 RCB04 시리즈에는 PM1, PM2, PM4, PM8의 출력은 없습니다. 

     전원ON 후 처음 이동 지령은 원점 복귀 후 이루어집니다.

필터 

입력 신호 

신호명 표준 모드 에어 호환 모드 1 에어 호환 모드 2

PC1 목표위치번호선택 후진 지령 입력 후진 지령 입력 

PC2 목표위치번호선택 전진 지령 입력 전진 지령 입력 

PC4 목표위치번호선택 중간 지령 입력 중간 지령 입력 

PC8 목표위치번호선택 기능 없음 기능 없음 

CSTR 스타트 신호 기능 없음 기능없음 

ILK 
인터락(일시정지 또

는 이동지령 취소) 
기능 없음 

인터락 

(이동지령 취소)

출력 신호 

신호명 표준 모드 에어 호환 모드 1 에어 호환 모드 2

PM1 개별 위치완료 신호 상시 OFF 상시 OFF 

PM2 개별 위치완료 신호 상시 OFF 상시 OFF 

PM4 개별 위치완료 신호 상시 OFF 상시 OFF 

PM8 개별 위치완료 신호 상시 OFF 상시 OFF 

PFIN 전체 위치완료 신호 후진 위치완료 신호 후진 위치완료 신호 

ZFIN 원점복귀 완료 신호 전진 위치완료 신호 전진 위치완료 신호 

ZONE ZONE 신호 중간 위치완료 신호 중간 위치완료 신호 

ALM 알람 신호 알람 신호 알람 신호 

에
어
실
린
더

스피드컨트롤
소음기 

SW-A에 
어 
공 
급 

R1 

P 
A

B

SW-B

Lubricater 

후진 지령 

전진 지령 

전진 완료 신호 

후진 완료 신호 

PC1 

PC2 

ZFIN

PFIN

R2 

입력신호 
입력신호

OFF 
OFF 

ON
ON

서보 실린더 동작 서보 실린더 동작

이동 정지 이동 

목표위치 
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■간단 접속∙동작(2포인트 이동이면, 6개 배선 접속으로 OK) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■간단한 설정(티칭 박스, PC 프로그램으로 간단하게 설정) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■동작 패턴 1(위치 결정 동작) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

■동작 패턴 2(토크 모드 동작) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

+24V 

0V 

FG 

PC1 

PC2 

PC4 

PC8 

CSTR 

ILK 

PFIN 

ALM 

ZONE 

ZFIN 

S+ 

S- 

+5V 

0v 

2 포인트간의 이동이면, 전원선을 

포함 6개의 배선만으로 움직입니다. 

전원 투입 후의 최초의 이동 명령이 

원점 복귀 명령이 됩니다. 또한 완료 

후에도 처음 명령을 계속 유지하면 

원점 복귀가 완료된 후 이동 명령 

포인트로 이동합니다. 

24V

PC1이 OFF인 상태에서 CSTR이 ON되면 포지션 0

PC1이 ON인 상태에서 CSTR이 ON되면 포지션 1

로 이동합니다. 

포지션 0

포지션 1

2 포인트 간의 왕복 동작의 접속예 

서보 실린더나 서보 모터의 정지 위치, 

동작 속도는 티칭 박스(CTA-23)나 PC 

프로그램(TBVST)로 간단히 설정할 수 

있습니다. 조작을 위한 매뉴얼 등을  

보지 않아도 취급할 수 있을만큼 조작이 

간단합니다. 

티칭 박스의 

다이얼을 회전시키면 

로드가 움직입니다.  

최대 16포인트의 위치 설정이 가능하며, 

포인트 데이터로서 위치, 속도, 가속도, 

위치 결정 완료 신호 폭(※1) 등을 포인 

트마다 설정 가능합니다. 

설정속도

정지상태
속도

시간

가속 감속 가속 감속

※1, 위치완료 신호폭

서보 실리더는 통상의 위치 결정 동작 외에 

에어 실린더와 같은 토크 모드 동작을 할 수 

가 있습니다. 목표위치(①)를 통과한 후 저속 

(②)으로 이동해, 대상물을 토크 모드 동작 

으로 정지(③)하여 위치 결정 완료 신호를  

출력합니다. 

※용도예 

 대상물의 검출∙압입∙클램프 등. 

속도

시간

설정속도

정지상태

가속 감속

대상물 
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동작 어플리케이션 
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■동작 패턴 3(현재 위치에서 일정 거리 이동 가능) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■가감 속도의 설정(가속시와 감속시의 가속도의 다른 설정 가능) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■속도 변경(이동중에 정지하지 않고 속도의 변경이 가능) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■급정지 입력(이동중, 외부 신호에 의해 실린더가 급정지합니다.) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■ZONE 출력(설정된 범위에 실린더가 이동하면 신호를 출력) 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

원점에서 절대 위치로 이동할 수 있을 뿐만 

아니라, 현재 위치에서 일정한 거리를 반복 

이동시킬 수가 있습니다. 

※용도예 

스토커의 승강, 팔레트의 이동  

속도

시간

속도

시간

정지상태

가속 감속

서보 실린더나 서보 모터의 가속과 감속의 

설정은 각 포인트마다 설정이 가능합니다. 

또한, 「가속만 최대 가속도」로 설정하여 

급가속∙완감속이 가능하게 됩니다. 

속도

시간

설정속도

정지상태

가속

감속 

부하에 대한 최대가속도 감속도 설정

위치 결정 완료 신호(PFIN)의 폭을 크게하여 

신호를 사전에 검출하여 다른 포지션으로  

이동 지령하는 것으로 이동중의 속도를 연속

적으로 가변하는 것이 가능합니다. 

속도

시간

200mm/sec
150mm/sec
100mm/sec

정지상태

포지션1
완료검출폭 

포지션2 
완료검출폭 

포지션3
완료검출폭

급정지 입력(ILK)이 OFF되면 급정지합니다. 

초기설정에 의해, 급정지 입력이 다시 ON이 되면

나머지의 이동을 하는 경우와 이동하지 않는 경우의

선택이 가능합니다. ILK신호는 B접점(신호 OFF로 동

작) 입니다. 

속도

시간

ILK신호 ON
OFF

가속 감속

정지상태

이동중, 임의의 위치(범위는 파라미터로 

설정)에서 신호를 출력하는 것이 가능하기 

때문에, 위험 구간의 설정 및 압입시의  

정위치 관리 등에 사용 하실 수 있습니다. 

속도

시간

가속 감속

ZONE신호출력 ON
OFF

정지상태

ZONE신호 출력범위 

가속
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로드 타입 서보 실린더의 선정 
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■속도∙추력 특성 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

시리즈 스트로크 최대속도 특징 

SCN5-010(10kgf)

050~150 400mm/s 소형∙고속 

200 200mm/s 소형∙고속 

250 160mm/s 소형 

300 120mm/s 소형 

SCN6-020(10kgf) 050~300 200mm/s 고속 

SCN6-040(10kgf) 050~300 200mm/s 고속∙고출력

SCN6-050(10kgf) 050~300 100mm/s 고출력 

SCN6-060(10kgf) 050~300 100mm/s 고출력 

추 
력 

(kgf) 

속도 (mm/sec) 

SCN 시리즈 서보 실린더는 구동원으로서 안정된 출력 특성을 

지닌 서보 모터를 사용하고 있어, 서보 실린더의 특성으로 

낮은 속도에서는 추력이 커지는 왼쪽 그래프와 같은 속도 추력 

특성이 됩니다. 

이 때문에, 특히 고속 동작이 필요한 어플리케이션에서는 서보 

실린더의 기종 선정에 주의해 주십시오. 

SCN6 시리즈의 선정은 아래 그래프를 참조하십시오. 

속도가 25mm/sec를 넘는 영역에서 가장 큰 추력을 발생시킬 

수 있는 서보 실린더는 SCN6-040시리즈가 됩니다. 고추력 타

입의 2기종(SCN6-050, SCN6-060)에 대해서는 25mm/sec이하

의 동작 속도의 영역에 있어, 고추력이 필요한 경우의 선택이 

됩니다. 

추 
력 

(kgf) 

속도 (mm/sec)

SCN6-060

SCN6-050

SCN6-040

SCN6-020
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서보실린더와 서보모터 일람  
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■제품형식 표기 방법 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

■서보 실린더 

 

로드타입 품    명 
추력(N)/(kgf) 스트로크 

(mm) 

최고속도 

(mm/sec) 최   대 PUSH 

 

SCN5-010-050-S30-KR 

100/10.2 70/7.1 

50 400 

SCN5-010-100-S30-KR 100 400 

SCN5-010-150-S30-KR 150 400 

SCN5-010-200-S30-KR 200 200 

SCN5-010-250-S30-KR 250 160 

SCN5-010-300-S30-KR 300 120 

SCN6-020-050-B-KR 

200/20.4 140/14.2 

50 200 

SCN6-020-100-B-KR 100 200 

SCN6-020-150-B-KR 150 200 

SCN6-020-200-B-KR 200 200 

SCN6-020-250-B-KR 250 200 

SCN6-020-300-B-KR 300 200 

SCN6-040-050-B-KR 

400/40.8 280/28.5 

50 200 

SCN6-040-100-B-KR 100 200 

SCN6-040-150-B-KR 150 200 

SCN6-040-200-B-KR 200 200 

SCN6-040-250-B-KR 250 200 

SCN6-040-300-B-KR 300 200 

SCN6-050-050-B-KR 

500/51.0 350/35.5 

50 100 

SCN6-050-100-B-KR 100 100 

SCN6-050-150-B-KR 150 100 

SCN6-050-200-B-KR 200 100 

SCN6-050-250-B-KR 250 100 

SCN6-050-300-B-KR 300 100 

SCN6-060-050-B-KR 

650/66.3 450/45.9 

50 100 

SCN6-060-100-B-KR 100 100 

SCN6-060-150-B-KR 150 100 

SCN6-060-200-B-KR 200 100 

SCN6-060-250-B-KR 250 100 

SCN6-060-300-B-KR 300 100 

SCN6-020-050-BW-KR 

200/20.4 140/14.2 

50 200 

SCN6-020-100-BW-KR 100 200 

SCN6-020-150-BW-KR 150 200 

SCN6-020-200-BW-KR 200 200 

SCN6-020-250-BW-KR 250 200 

SCN6-020-300-BW-KR 300 200 

SCN6-040-050-BW-KR 

400/40.8 280/28.5 

50 200 

SCN6-040-100-BW-KR 100 200 

SCN6-040-150-BW-KR 150 200 

SCN6-040-200-BW-KR 200 200 

SCN6-040-250-BW-KR 250 200 

SCN6-040-300-BW-KR 300 200 

SCN6-050-050-BW-KR 

500/51.0 350/35.5 

50 80 

SCN6-050-100-BW-KR 100 80 

SCN6-050-150-BW-KR 150 80 

SCN6-050-200-BW-KR 200 80 

SCN6-050-250-BW-KR 250 80 

SCN6-050-300-BW-KR 300 80 

SCN6-060-050-BW-KR 

650/66.3 450/45.9 

50 100 

SCN6-060-100-BW-KR 100 100 

SCN6-060-150-BW-KR 150 100 

SCN6-060-200-BW-KR 200 100 

SCN6-060-250-BW-KR 250 100 

SCN6-060-300-BW-KR 300 100 

●서보 실린더(로드 타입) 제품형식 기호 

SCN5 시리즈
 S03 : 첨단 금속 나사
SCN6 시리즈 
 B  표준 사양 
 BW : 방습사양 

시리즈명
최대 추력(kgf)

스트로크(mm)

●서보 실린더(로드리스 타입) 제품형식 기호

시리즈명
최대 추력(kgf)

스트로크(mm) 
SCLL6의 1,000mm는
A00으로 표기 

표준 사양
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서보실

비 에 스

■서보
소형 로

 

■서보

 

■티칭

 

■응용

 

 
※다축 M
 최대 1
 간단하
 간이 삼

 

 

 

 

 

 

 

계측 

직교

실린더와 서보

스 멕  

 실린더 
로드리스 실린더 

 

 모터 
서보 모터 

 

 툴 

 PC

 상품 

Measure-Ma
6축까지 접속
게 복잡한 작

삼차원 계측기

 

실린더 M

교 로봇 T

보모터 일람  

품  명 

SCLL5-010-050-B-K

SCLL5-010-100-B-K

SCLL5-010-150-B-K

SCLL5-010-200-B-K

SCLL5-010-250-B-K

SCLL5-010-300-B-K

기어무 

RSA

RCB

RSA

RSA

RSA

기어유 

RSA

RSA

 

티칭 박스 

C 설정 소프트웨어

an 
속 가능! 
작업대상물 형
기! 

 

Measure-Man 

TR-3/4 

 
최대추력 

N/kgf 

KR 

100/10 

KR 

KR 

KR 

KR 

KR 

품  명 감

A0211 

B0411 

A0411 

A0611 

A0911 

A0611-G1 1

A0611-G2 1

어 

형상 계측!

간단한 가공품

(계측 정밀도 ±

실측치 표시∙합격

작업 범위 A4사

최대가반 

중량(kgf)

최대속도

(mm/sec

5 300

감속비 최고회전수

— 4500 r/min

— 4500 r/min

— 4500 r/min

— 4500 r/min

— 3500 r/min

1/5 600 r/min

1/10 300 r/min

품  명

CTA-23-SET

TBVST-SET

 

전수 검사 가능 

±0.01mm) 

격 여부 판정과 데이

사이즈의 데스크탑형

여러 포인트 동시

작업
대상

도 

c)

스트로크 

(mm) 

50 

100 

150 

200 

250 

300 

수 최대토크

 0.11 N∙m

 0.3 N∙m 

 0.3 N∙m 

 0.6 N∙m 

 0.9 N∙m 

1.5 N∙m 

2.5 N∙m 

이터의 관리 

시 계측

업
상물

계측 대상

머플러
보닛 
휠 etc.

 

 

 

 

상

 

페이지 100 / 50
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서보 실린더 사양 

비 에 스 멕  페이지 11 / 50

■추진력 10kgf 로드 타입 서보 실린더(모델명 : SCN5-010-□□□-S03-KR) 

시스템 형식 : SCN5-010-□□□-S03-KR 
□□□(STROKE) 

050 100 150 200 250 300 

품질보증 납품 후 3년, 또는 1만 km(단, 사양 범위내에서의 사용을 전제로 합니다.) 

 STROKE(mm) 50 100 150 200 250 300 

최대 추력 (N)/(kgf) 100/10.2 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 7 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 70/7.1 

최대 속도(mm/sec) 400 200 160 120 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.01mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도) 주1) 주2) 

허용 래디얼 하중(N) 15 10 5 4 3 2.5 

로드지름(mm) ∮15 

로드나사지름 M10 ⅹ P1.25(SUS303) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(최대2.0Amp) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT 

병렬 

출력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃ 

보관 온도 -20~60℃ 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. 

보호 등급 IP-40 

내진동/내충격 2G/10G 

외형 치수(mm) 45ⅹ202ⅹ68 45ⅹ252ⅹ68 45ⅹ302ⅹ68 45ⅹ352ⅹ68 45ⅹ402ⅹ68 45ⅹ452ⅹ68

중량(kg 1.1 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 

※) 제품 개량 때문에 정격 사양, 치수 등의 일부가 예고없이 변경될 수 있습니다. 

 

주1)  

  

 

 

주2) 

 

외부 접속도 
 

주1. 포지션의 설정 

포지션위치 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

PC1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

PC2 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1

PC4 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1

PC8 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

* 1 : ON, 0 : OFF 

실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 

우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 

사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

+24V : 주회로(동력)전원입력 

0V : 주회로(동력)전원입력 

FG : FRAME GND 

PC1 : 위치 포인트 선택 입력 1 

PC2 : 위치 포인트 선택 입력 2 

PC4 : 위치 포인트 선택 입력 4 

PC8 : 위치 포인트 선택 입력 8 

CSTR : 선택 포인트 스타트 입력 

ILK : 인터락 입력 

PFIN : 위치 완료 결정 출력 

ALM : 알람 출력 

ZONE : ZONE 신호 출력 

ZFIN : 원점 복귀 완료 출력 

S+ : 시리얼 신호 입력/출력 

S- : 시리얼 신호 입력/출력 

+5V : 시리얼 신호 +5V 

0v : 시리얼 신호 0V 

추
력 
 

(kgf)

+24V 
+ 

주1 

시리얼 통신으로 

동작할때 사용 

속도(mm/sec) 

속도-추력 특성 
at 25℃ 

SCN5-010-050-S03-KR

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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서보 실린더 사양 

비 에 스 멕  페이지 12 / 50

20

15
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5

0            100         200 

■추진력 20kgf 로드 타입 서보 실린더(모델명 : SCN6-020-□□□-B-KR) 

시스템 형식 : SCN6-020-□□□-B-KR 
□□□(STROKE) 

050 100 150 200 250 300 

품질보증 납품 후 3년, 또는 1만 km(단, 사양 범위내에서의 사용을 전제로 합니다.) 

 STROKE(mm) 50 100 150 200 250 300 

최대 추력 (N)/(kgf) 200/20.4 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 14 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 140/14.2 

최대 속도(mm/sec) 200 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.01mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도) 주1) 주2) 

허용 래디얼 하중(N) 30 20 10 10 10 10 

로드지름(mm) ∮22 

로드나사지름 M14 ⅹ P1.5(SUS303) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃[0~55℃] 

보관 온도 -20~60℃[-20~-60℃] 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. [20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것.] 

보호 등급 IP-40 

내진동/내충격 2G/10G(2회)[0.5G/2G(3회)] 

외형 치수(mm) 56ⅹ227ⅹ78 56ⅹ277ⅹ78 56ⅹ327ⅹ78 56ⅹ377ⅹ78 56ⅹ427ⅹ78 56ⅹ477ⅹ78

실린더 중량(kg) 1.6 1.9 2.2 2.5 2.8 3.1 

서보 앰프 중량(kg) 0.4 
 

주1)  

  

 

 

주2) 

외부 접속도 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

주1. 포지션의 설정 

포지션위치 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

PC1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

PC2 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1

PC4 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1

PC8 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 

우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 

사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 
+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 

FG : FRAME GND 

PC1 : 위치 포인트 선택 입력 1 
PC2 : 위치 포인트 선택 입력 2 
PC4 : 위치 포인트 선택 입력 4 
PC8 : 위치 포인트 선택 입력 8 
CSTR : 선택 포인트 스타트 입력 
ILK : 인터락 입력 
PFIN : 위치 완료 결정 출력 
ALM : 알람 출력 
ZONE : ZONE 신호 출력 
ZFIN : 원점 복귀 완료 출력 
PM1 : 위치 포인트 출력 1 
PM2 : 위치 포인트 출력 2 
PM4 : 위치 포인트 출력 4 
PM8 : 위치 포인트 출력 8 

 

S+ : 시리얼 신호 입력/출력 
S- : 시리얼 신호 입력/출력 
+5V : 시리얼 신호 +5V 
0v : 시리얼 신호 0V 

추
력 
 

(kgf)

+24V 
+ 

주1 

시리얼 통신으로 

동작할때 사용 

속도(mm/sec) 

속도-추력 특성 
at 25℃

SCN6-020-050-B-KR
* 1 : ON, 0 : OFF 

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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서보 실린더 사양 

비 에 스 멕  페이지 13 / 50
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■추진력 40kgf 로드 타입 서보 실린더(모델명 : SCN6-040-□□□-B-KR) 

시스템 형식 : SCN6-040-□□□-B-KR 
□□□(STROKE) 

050 100 150 200 250 300 

품질보증 납품 후 3년, 또는 1만 km(단, 사양 범위내에서의 사용을 전제로 합니다.) 

 STROKE(mm) 50 100 150 200 250 300 

최대 추력 (N)/(kgf) 400/40.8 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 28 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 280/28.5 

최대 속도(mm/sec) 200 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.01mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도) 주1) 주2) 

허용 래디얼 하중(N) 75 50 25 18 15 12 

로드지름(mm) ∮22 

로드나사지름 M14 ⅹ P1.5(SUS303) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃[0~55℃] 

보관 온도 -20~60℃[-20~-60℃] 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. [20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것.] 

보호 등급 IP-40 

내진동/내충격 2G/10G(2회)[0.5G/2G(3회)] 

외형 치수(mm) 58ⅹ251ⅹ78 58ⅹ301ⅹ78 58ⅹ351ⅹ78 58ⅹ401ⅹ78 58ⅹ451ⅹ78 58ⅹ501ⅹ78

실린더 중량(kg) 1.9 2.2 2.5 2.8 3.1 3.4 

서보 앰프 중량(kg) 0.4 
 

주1)  

  

 

 

주2) 

외부 접속도 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

주1. 포지션의 설정 

포지션위치 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

PC1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

PC2 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1

PC4 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1

PC8 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 

우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 

사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 
+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 

FG : FRAME GND 

PC1 : 위치 포인트 선택 입력 1 
PC2 : 위치 포인트 선택 입력 2 
PC4 : 위치 포인트 선택 입력 4 
PC8 : 위치 포인트 선택 입력 8 
CSTR : 선택 포인트 스타트 입력 
ILK : 인터락 입력 
PFIN : 위치 완료 결정 출력 
ALM : 알람 출력 
ZONE : ZONE 신호 출력 
ZFIN : 원점 복귀 완료 출력 
PM1 : 위치 포인트 출력 1 
PM2 : 위치 포인트 출력 2 
PM4 : 위치 포인트 출력 4 
PM8 : 위치 포인트 출력 8 

 

S+ : 시리얼 신호 입력/출력 
S- : 시리얼 신호 입력/출력 
+5V : 시리얼 신호 +5V 
0v : 시리얼 신호 0V 

추
력 
 

(kgf)

+24V 
+ 

주1 

시리얼 통신으로 

동작할때 사용 

속도(mm/sec) 

속도-추력 특성 

at 25℃

SCN6-040-050-B-KR
* 1 : ON, 0 : OFF 

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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서보 실린더 사양 

비 에 스 멕  페이지 14 / 50
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■추진력 50kgf 로드 타입 서보 실린더(모델명 : SCN6-050-□□□-B-KR) 

시스템 형식 : SCN6-050-□□□-B-KR 
□□□(STROKE) 

050 100 150 200 250 300 

품질보증 납품 후 3년, 또는 1만 km(단, 사양 범위내에서의 사용을 전제로 합니다.) 

 STROKE(mm) 50 100 150 200 250 300 

최대 추력 (N)/(kgf) 500/51.0 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 30 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 350/35.5 

최대 속도(mm/sec) 100 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.01mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도) 주1) 주2) 

허용 래디얼 하중(N) 75 50 25 18 15 12 

로드지름(mm) ∮22 

로드나사지름 M14 ⅹ P1.5(SUS303) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃[0~55℃] 

보관 온도 -20~60℃[-20~-60℃] 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. [20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것.] 

보호 등급 IP-40 

내진동/내충격 2G/10G(2회)[0.5G/2G(3회)] 

외형 치수(mm) 56ⅹ239ⅹ95 56ⅹ289ⅹ95 56ⅹ339ⅹ95 56ⅹ389ⅹ95 56ⅹ439ⅹ95 56ⅹ489ⅹ95

실린더 중량(kg) 1.9 2.2 2.5 2.8 3.1 3.4 

서보 앰프 중량(kg) 0.4 
 

주1)  

  

 

 

주2) 

외부 접속도 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

주1. 포지션의 설정 

포지션위치 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

PC1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

PC2 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1

PC4 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1

PC8 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 

우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 

사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 
+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 

FG : FRAME GND 

PC1 : 위치 포인트 선택 입력 1 
PC2 : 위치 포인트 선택 입력 2 
PC4 : 위치 포인트 선택 입력 4 
PC8 : 위치 포인트 선택 입력 8 
CSTR : 선택 포인트 스타트 입력 
ILK : 인터락 입력 
PFIN : 위치 완료 결정 출력 
ALM : 알람 출력 
ZONE : ZONE 신호 출력 
ZFIN : 원점 복귀 완료 출력 
PM1 : 위치 포인트 출력 1 
PM2 : 위치 포인트 출력 2 
PM4 : 위치 포인트 출력 4 
PM8 : 위치 포인트 출력 8 

 

S+ : 시리얼 신호 입력/출력 
S- : 시리얼 신호 입력/출력 
+5V : 시리얼 신호 +5V 
0v : 시리얼 신호 0V 

추
력 
 

(kgf)

+24V 
+ 

주1 

시리얼 통신으로 

동작할때 사용 

속도(mm/sec) 

속도-추력 특성 

at 25℃

SCN6-050-050-B-KR
* 1 : ON, 0 : OFF 

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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서보 실린더 사양 

비 에 스 멕  페이지 15 / 50
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■추진력 60kgf 로드 타입 서보 실린더(모델명 : SCN6-060-□□□-B-KR) 

시스템 형식 : SCN6-060-□□□-B-KR 
□□□(STROKE) 

050 100 150 200 250 300 

품질보증 납품 후 3년, 또는 1만 km(단, 사양 범위내에서의 사용을 전제로 합니다.) 

 STROKE(mm) 50 100 150 200 250 300 

최대 추력 (N)/(kgf) 650/66.3 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 45 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 450/45.9 

최대 속도(mm/sec) 100 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.01mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도) 주1) 주2) 

허용 래디얼 하중(N) 75 50 25 18 15 12 

로드지름(mm) ∮22 

로드나사지름 M14 ⅹ P1.5(SUS303) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃[0~55℃] 

보관 온도 -20~60℃[-20~-60℃] 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. [20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것.] 

보호 등급 IP-40 

내진동/내충격 2G/10G(2회)[0.5G/2G(3회)] 

외형 치수(mm) 58ⅹ251ⅹ78 58ⅹ301ⅹ78 58ⅹ351ⅹ78 58ⅹ401ⅹ78 58ⅹ451ⅹ78 58ⅹ501ⅹ78

실린더 중량(kg) 1.9 2.2 2.5 2.8 3.1 3.4 

서보 앰프 중량(kg) 0.4 
 

주1)  

  

 

 

주2) 

외부 접속도 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

주1. 포지션의 설정 

포지션위치 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

PC1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

PC2 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1

PC4 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1

PC8 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 

우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 

사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 
+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 

FG : FRAME GND 

PC1 : 위치 포인트 선택 입력 1 
PC2 : 위치 포인트 선택 입력 2 
PC4 : 위치 포인트 선택 입력 4 
PC8 : 위치 포인트 선택 입력 8 
CSTR : 선택 포인트 스타트 입력 
ILK : 인터락 입력 
PFIN : 위치 완료 결정 출력 
ALM : 알람 출력 
ZONE : ZONE 신호 출력 
ZFIN : 원점 복귀 완료 출력 
PM1 : 위치 포인트 출력 1 
PM2 : 위치 포인트 출력 2 
PM4 : 위치 포인트 출력 4 
PM8 : 위치 포인트 출력 8 

 

S+ : 시리얼 신호 입력/출력 
S- : 시리얼 신호 입력/출력 
+5V : 시리얼 신호 +5V 
0v : 시리얼 신호 0V 

추
력 
 

(kgf)

+24V 
+ 

주1 

시리얼 통신으로 

동작할때 사용 

속도(mm/sec) 

속도-추력 특성 
at 25℃

SCN6-050-050-B
* 1 : ON, 0 : OFF 

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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서보 실린더 사양 

비 에 스 멕  페이지 16 / 50
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■추진력 20kgf 로드 타입 서보 실린더(모델명 : SCN6-020-□□□-BW-KR) 

시스템 형식 : SCN6-020-□□□-BW-KR 
□□□(STROKE) 

050 100 150 200 250 300 

품질보증 납품 후 3년, 또는 1만 km(단, 사양 범위내에서의 사용을 전제로 합니다.) 

SEAL 부품 유효기간 6개월 또는 2500km 

 STROKE(mm) 50 100 150 200 250 300 

최대 추력 (N)/(kgf) 200/20.4 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 14 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 140/14.2 

최대 속도(mm/sec) 200 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.01mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도) 주1) 주2) 

허용 래디얼 하중(N) 30 20 10 10 10 10 

로드지름(mm) ∮22 

로드나사지름 M14 ⅹ P1.5(SUS303) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃[0~55℃] 

보관 온도 -20~60℃[-20~-60℃] 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. [20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것.] 

보호 등급 IP-54 상당 

내진동/내충격 2G/10G(2회)[0.5G/2G(3회)] 

실린더 중량(kg) 1.6 1.9 2.2 2.5 2.8 3.1 

서보 앰프 중량(kg) 0.4 
 

주1)  

  

 

 

주2) 

외부 접속도 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

주1. 포지션의 설정 

포지션위치 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

PC1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

PC2 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1

PC4 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1

PC8 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 

우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 

사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 
+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 

FG : FRAME GND 

PC1 : 위치 포인트 선택 입력 1 
PC2 : 위치 포인트 선택 입력 2 
PC4 : 위치 포인트 선택 입력 4 
PC8 : 위치 포인트 선택 입력 8 
CSTR : 선택 포인트 스타트 입력 
ILK : 인터락 입력 
PFIN : 위치 완료 결정 출력 
ALM : 알람 출력 
ZONE : ZONE 신호 출력 
ZFIN : 원점 복귀 완료 출력 
PM1 : 위치 포인트 출력 1 
PM2 : 위치 포인트 출력 2 
PM4 : 위치 포인트 출력 4 
PM8 : 위치 포인트 출력 8 

 

S+ : 시리얼 신호 입력/출력 
S- : 시리얼 신호 입력/출력 
+5V : 시리얼 신호 +5V 
0v : 시리얼 신호 0V 

추
력 
 

(kgf)

+24V 
+ 

주1 

시리얼 통신으로 

동작할때 사용 

속도(mm/sec) 

속도-추력 특성 
at 25℃

SCN6-020-100-BW-KR
* 1 : ON, 0 : OFF 

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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서보 실린더 사양 

비 에 스 멕  페이지 17 / 50
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■추진력 40kgf 로드 타입 서보 실린더(모델명 : SCN6-040-□□□-BW-KR) 

시스템 형식 : SCN6-040-□□□-BW-KR 
□□□(STROKE) 

050 100 150 200 250 300 

품질보증 납품 후 3년, 또는 1만 km(단, 사양 범위내에서의 사용을 전제로 합니다.) 

SEAL 부품 유효기간 6개월 또는 2500km 

 STROKE(mm) 50 100 150 200 250 300 

최대 추력 (N)/(kgf) 400/40.8 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 28 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 280/28.5 

최대 속도(mm/sec) 200 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.01mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도) 주1) 주2) 

허용 래디얼 하중(N) 75 50 25 18 15 12 

로드지름(mm) ∮22 

로드나사지름 M14 ⅹ P1.5(SUS303) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃[0~55℃] 

보관 온도 -20~60℃[-20~-60℃] 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. [20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것.] 

보호 등급 IP-54 상당 

내진동/내충격 2G/10G(2회)[0.5G/2G(3회)] 

실린더 중량(kg) 1.9 2.2 2.5 2.8 3.1 3.4 

서보 앰프 중량(kg) 0.4 
 

주1)  

  

 

 

주2) 

외부 접속도 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

주1. 포지션의 설정 

포지션위치 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

PC1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

PC2 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1

PC4 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1

PC8 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 

우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 

사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 
+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 

FG : FRAME GND 

PC1 : 위치 포인트 선택 입력 1 
PC2 : 위치 포인트 선택 입력 2 
PC4 : 위치 포인트 선택 입력 4 
PC8 : 위치 포인트 선택 입력 8 
CSTR : 선택 포인트 스타트 입력 
ILK : 인터락 입력 
PFIN : 위치 완료 결정 출력 
ALM : 알람 출력 
ZONE : ZONE 신호 출력 
ZFIN : 원점 복귀 완료 출력 
PM1 : 위치 포인트 출력 1 
PM2 : 위치 포인트 출력 2 
PM4 : 위치 포인트 출력 4 
PM8 : 위치 포인트 출력 8 

 

S+ : 시리얼 신호 입력/출력 
S- : 시리얼 신호 입력/출력 
+5V : 시리얼 신호 +5V 
0v : 시리얼 신호 0V 

추
력 
 

(kgf)

+24V 
+ 

주1 

시리얼 통신으로 

동작할때 사용 

속도(mm/sec) 

속도-추력 특성 

at 25℃

SCN6-040-050-BW-KR
* 1 : ON, 0 : OFF 

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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서보 실린더 사양 

비 에 스 멕  페이지 18 / 50
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■추진력 50kgf 로드 타입 서보 실린더(모델명 : SCN6-050-□□□-BW-KR) 

시스템 형식 : SCN6-050-□□□-BW-KR 
□□□(STROKE) 

050 100 150 200 250 300 

품질보증 납품 후 3년, 또는 1만 km(단, 사양 범위내에서의 사용을 전제로 합니다.) 

SEAL 부품 유효기간 6개월 또는 2500km 

 STROKE(mm) 50 100 150 200 250 300 

최대 추력 (N)/(kgf) 500/51.0 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 30 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 350/35.5 

최대 속도(mm/sec) 80 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.01mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도) 주1) 주2) 

허용 래디얼 하중(N) 75 50 25 18 15 12 

로드지름(mm) ∮22 

로드나사지름 M14 ⅹ P1.5(SUS303) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃[0~55℃] 

보관 온도 -20~60℃[-20~-60℃] 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. [20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것.] 

보호 등급 IP-54 상당 

내진동/내충격 2G/10G(2회)[0.5G/2G(3회)] 

실린더 중량(kg) 1.9 2.2 2.5 2.8 3.1 3.4 

서보 앰프 중량(kg) 0.4 
 

주1)  

  

 

 

주2) 

외부 접속도 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

주1. 포지션의 설정 

포지션위치 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

PC1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

PC2 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1

PC4 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1

PC8 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 

우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 

사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 
+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 

FG : FRAME GND 

PC1 : 위치 포인트 선택 입력 1 
PC2 : 위치 포인트 선택 입력 2 
PC4 : 위치 포인트 선택 입력 4 
PC8 : 위치 포인트 선택 입력 8 
CSTR : 선택 포인트 스타트 입력 
ILK : 인터락 입력 
PFIN : 위치 완료 결정 출력 
ALM : 알람 출력 
ZONE : ZONE 신호 출력 
ZFIN : 원점 복귀 완료 출력 
PM1 : 위치 포인트 출력 1 
PM2 : 위치 포인트 출력 2 
PM4 : 위치 포인트 출력 4 
PM8 : 위치 포인트 출력 8 

 

S+ : 시리얼 신호 입력/출력 
S- : 시리얼 신호 입력/출력 
+5V : 시리얼 신호 +5V 
0v : 시리얼 신호 0V 

추
력 
 

(kgf)

+24V 
+ 

주1 

시리얼 통신으로 

동작할때 사용 

속도(mm/sec) 

속도-추력 특성 

at 25℃

SCN6-050-050-BW-KR
* 1 : ON, 0 : OFF 

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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서보 실린더 사양 

비 에 스 멕  페이지 19 / 50
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■추진력 60kgf 로드 타입 서보 실린더(모델명 : SCN6-060-□□□-BW-KR) 

시스템 형식 : SCN6-060-□□□-BW-KR 
□□□(STROKE) 

050 100 150 200 250 300 

품질보증 납품 후 3년, 또는 1만 km(단, 사양 범위내에서의 사용을 전제로 합니다.) 

SEAL 부품 유효기간 6개월 또는 2500km 

 STROKE(mm) 50 100 150 200 250 300 

최대 추력 (N)/(kgf) 650/66.3 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 45 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 450/45.9 

최대 속도(mm/sec) 100 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.01mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도) 주1) 주2) 

허용 래디얼 하중(N) 75 50 25 18 15 12 

로드지름(mm) ∮22 

로드나사지름 M14 ⅹ P1.5(SUS303) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃[0~55℃] 

보관 온도 -20~60℃[-20~-60℃] 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. [20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것.] 

보호 등급 IP-54 상당 

내진동/내충격 2G/10G(2회)[0.5G/2G(3회)] 

실린더 중량(kg) 1.9 2.2 2.5 2.8 3.1 3.4 

서보 앰프 중량(kg) 0.4 
 

주1)  

  

 

 

주2) 

외부 접속도 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

주1. 포지션의 설정 

포지션위치 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

PC1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

PC2 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1

PC4 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1

PC8 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 

우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 

사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 
+24V : 주회로(동력)전원입력 
0V : 주회로(동력)전원입력 

FG : FRAME GND 

PC1 : 위치 포인트 선택 입력 1 
PC2 : 위치 포인트 선택 입력 2 
PC4 : 위치 포인트 선택 입력 4 
PC8 : 위치 포인트 선택 입력 8 
CSTR : 선택 포인트 스타트 입력 
ILK : 인터락 입력 
PFIN : 위치 완료 결정 출력 
ALM : 알람 출력 
ZONE : ZONE 신호 출력 
ZFIN : 원점 복귀 완료 출력 
PM1 : 위치 포인트 출력 1 
PM2 : 위치 포인트 출력 2 
PM4 : 위치 포인트 출력 4 
PM8 : 위치 포인트 출력 8 

 

S+ : 시리얼 신호 입력/출력 
S- : 시리얼 신호 입력/출력 
+5V : 시리얼 신호 +5V 
0v : 시리얼 신호 0V 

추
력 
 

(kgf)

+24V 
+ 

주1 

시리얼 통신으로 

동작할때 사용 

속도(mm/sec) 

속도-추력 특성 
at 25℃

SCN6-060-050-BW-KR

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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로드 타입 서보 실린더 외형도 

비 에 스 멕  페이지 20 / 50

■추진력 10kgf 서보 실린더(제품명 : SCN5-010-□□□-S03-KR) : 알류미늄 바디 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■추진력 20kgf, 40kgf, 50kgf, 60kgf 서보 실린더(제품명 : SCN6-020/040/050/060-□□□-B-KR) 

  서보실린더 본체.(앰프 외형도는 P39 참조) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
제품번호 Stroke L  제품번호 Stroke L 

SCN6-020-050-B-KR 

50 

189  SCN6-020-200-B-KR 

200 

339 

SCN6-040-050-B-KR 223  SCN6-040-200-B-KR 373 

SCN6-050-050-B-KR 201  SCN6-050-200-B-KR 351 

SCN6-060-050-B-KR 223  SCN6-060-200-B-KR 373 

SCN6-020-100-B-KR 

100 

239  SCN6-020-250-B-KR 

250 

389 

SCN6-040-100-B-KR 273  SCN6-040-250-B-KR 423 

SCN6-050-100-B-KR 251  SCN6-050-250-B-KR 401 

SCN6-060-100-B-KR 273  SCN6-060-250-B-KR 423 

SCN6-020-150-B-KR 

150 

289  SCN6-020-300-B-KR 

300 

439 

SCN6-040-150-B-KR 323  SCN6-040-300-B-KR 473 

SCN6-050-150-B-KR 301  SCN6-050-300-B-KR 451 

SCN6-060-150-B-KR 323  SCN6-060-300-B-KR 473 

제품명 L치수 

SCN5-010-050-S03-KR 166 

SCN5-010-100-S03-KR 216 

SCN5-010-150-S03-KR 266 

SCN5-010-200-S03-KR 316 

SCN5-010-250-S03-KR 366 

SCN5-010-300-S03-KR 416 

(140)

(127)

케이블 길이 200

68

15

2-∮2.3 깊이 11

스패너 홈 2면폭 10

M10ⅹP1.25 
SUS 나사

4-∮5.5관통

45

34

20

21.5

5.5

7

3
L

케이블 길이 700

30

58

48

194-∮5.5관통 M14ⅹP1.5

23 12
3

L

19

20 10

22

2-∮3.5

18

78 78

∮3
5 ∮2

20.
02

0.
04

56
70

0

커버측의 설치 브라켓은  
2개의 설치 구멍에 설치해 주세요.

외형도 CAD 데이터는 홈페이지에서 다운로드가 가능합니다.(bsmec.co.kr) 

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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로드 타입 서보 실린더 외형도 

비 에 스 멕  페이지 21 / 50

■추진력 20kgf, 40kgf, 50kgf, 60kgf 서보 실린더 방진∙방적타입 

(제품명 : SCN6-020/040/050/060-□□□-BW-KR)서보 실린더 본체.(앰프 외형도 P42 참조) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

제품번호 Stroke L  제품번호 Stroke L 

SCN6-020-050-BW-KR 

50 

189  SCN6-020-200-BW-KR 

200 

339 

SCN6-040-050-BW-KR 223  SCN6-040-200-BW-KR 373 

SCN6-050-050-BW-KR 201  SCN6-050-200-BW-KR 351 

SCN6-060-050-BW-KR 223  SCN6-060-200-BW-KR 373 

SCN6-020-100-BW-KR 

100 

239  SCN6-020-250-BW-KR 

250 

389 

SCN6-040-100-BW-KR 273  SCN6-040-250-BW-KR 423 

SCN6-050-100-BW-KR 251  SCN6-050-250-BW-KR 401 

SCN6-060-100-BW-KR 273  SCN6-060-250-BW-KR 423 

SCN6-020-150-BW-KR 

150 

289  SCN6-020-300-BW-KR 

300 

439 

SCN6-040-150-BW-KR 323  SCN6-040-300-BW-KR 473 

SCN6-050-150-BW-KR 301  SCN6-050-300-BW-KR 451 

SCN6-060-150-BW-KR 323  SCN6-060-300-BW-KR 473 

케이블 길이 700

58

48

194-∮5.5관통 M14ⅹP1.5

23 12
3

소음 장치 

(방진∙방적타입에 부속)

19

20 10

22

2-∮3.5

18

78
 

78
 

∮3
5 ∮2

2 0.
02

 
0.

04
 

56
70

0 

커버측의 설치 브라켓은  
2개의 설치 구멍에 설치해 주세요.

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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고강성 로드리스 서보 실린더 

비 에 스 멕  페이지 22 / 50

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
●주사양 

형식 
기폭 리드 가반중량 최대추력 최대속도 부하모멘트 스트로크 

mm mm 수평 수직 N mm/sec N∙m mm 

SCLT4-030-S-KR 
45 

6 10 2.5 300 400 Mp=My=12 

Mr=31 
50 ~500 

SCLT4-015-S-KR 12 5 1.5 150 700 

SCLT6-050-B-KR 

60 

6 30 6 500 350 
Mp=My=25.7 

Mr=58 
50 ~ 700 

SCLT6-025-B-KR 12 16 4 250 600 

 

11  서보 앰프 내장! (SCLT6은 앰프 별도) 
서보앰프 일체형(SCLT4 시리즈)으로 공간 절약형입니다. 

22  강력한 가이드 레일 내장! 
THK사의 강인한 LM가이드와 볼스크류 사용. 고강성, 고속액추에이터입니다. 

33  대폭적인 비용 삭감! 
별도의 위치 결정 유닛과 모션컨트롤러를 사용하지 않고, 고기능 제어할 수 있습니다. 

44  인터페이스(Interface)는 전부 공통! (유지∙보수가 쉽습니다.)
PLC I/O제어, 시리얼통신, PC제어, 에어호환모드, 릴레이 제어반, CC-Link에 
공통으로 사용할 수 있습니다. 

55  래더 프로그램(Ladder Program) 불필요! 
[비주얼 시퀀서]CTC-67의 제어 시스템을 적용하면, 누구나 쉽게 설정 및 변경이 가능합니다. 

66  터치 패널(Touch Panel)편집 가능! 
터치 패널에서 데이터 편집 및 동작이 가능합니다. 

속도

위치

Point 번호

축 번호

Point Data 변경

터치 판넬 

저장 취소 

티칭 박스

SCLT4 
SCLT6 
SCLT6-040 

Mp 

Mp 

My 

Mr 

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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고강성 로드리스 서보 실린더 

비 에 스 멕  페이지 23 / 50

 

30

20
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0               200           400           600   700

SCLT4-030
SCLT4-015

 
 

 

 

 

 

50 -

40 

30 -

20 

10 -

0                 200              400              600

SCLT6-050
SCLT6-025

 
 

■SCLT4 (앰프일체) 
시스템 형식 SCLT4-030-□□□-S-KR SCLT4-015-□□□-S-KR 

 STROKE(mm) 50 / 100 / 150 / 200 / 250 / 300 / 350 / 400 / 450 / 500 

최대 추력 (N)/(kgf) 300 / 30 150 / 15 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 2.5 1.5 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 210 / 21 105 / 10.5 

볼스크류 리드 6 12 

최대 속도(mm/sec) 400 (Stroke 500mm : 340) 700 (Stroke 500mm : 680) 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.02mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도)  주1) 주2) 

수평 방향 최대가반중량(kg) 10 5 

부하모멘트(Nm)/(kgfcm) Mp=12/120, My=12/120, Mr=31/310  주3) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃ 

보관 온도 -20~60℃ 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. 

실린더 중량(kg) 1.42 / 1.53 / 1.64 / 1.74 / 1.85 / 1.96 / 2.07 / 2.18 / 2.29 / 2.4 

■SCLT6 (앰프분리) 
시스템 형식 SCLT6-050-□□□-B-KR SCLT4-025-□□□-B-KR 

 STROKE(mm) 50 / 100 / 150 / 200 / 250 / 300 / 350 / 400 / 450 / 500 / 550 / 600 / 650 / 700 

최대 추력 (N)/(kgf) 500 / 50 250 / 25 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 6 4 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 350 / 35 175 / 17.5 

볼스크류 리드 6 12 

최대 속도(mm/sec) 350 (Stroke 500mm : 340) 700 (Stroke 500mm : 500) 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.02mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도)  주1) 주2) 

수평 방향 최대가반중량(kg) 30 16 

부하모멘트(Nm)/(kgfcm) Mp=25.7/257, My=25.7/257, Mr=58/580  주3) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃ 

보관 온도 -20~60℃ 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. 

실린더 중량(kg) 2.7 / 2.9 / 3.1 / 3.3 / 3.5 / 3.7 / 3.9 / 4.1 / 4.3 / 4.5 / 4.8 / 5.0 / 5.4 
 

 

주1)  

 

주2) 

주3) 

 

속도 – 추력 측정 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

부하 모멘트 : 워크(m kg)가 슬라이더(캐리어)로부터 거리(L cm)에 장착되었을 때에 발생하는 부하. (부하 모멘트 구하는 방법(kgfcm) : m(kg)ⅹL(cm)<Mp,My,Mr) 

추 

력 

(kgf) 

SCLT4-030/015 

추 

력 

(kgf)

SCLT6-050/025 
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고강성 로드리스 서보 실린더 외형도

비 에 스 멕  페이지 24 / 50

 

유효스트로크 st1+st2 L1 L2 n N 질량(kg) 유효스트로크 st1+st2 L1 L2 n N 질량(kg)

50mm 60 206 151 1 2 1.42 400mm 410 556 501 5 6 2.18

100mm 110 256 201 2 3 1.53 450mm 460 606 551 5 6 2.29

150mm 160 306 251 2 3 1.64 500mm 510 656 601 6 7 2.4 

200mm 210 356 301 3 4 1.74        

250mm 260 406 351 3 4 1.85        

300mm 310 456 401 4 5 1.96        

350mm 360 506 451 4 5 2.07        

유효스트로크 st1+st2 L1 L2 n N 질량(kg) 유효스트로크 st1+st2 L1 L2 n N 질량(kg)

50mm 60 237 171 1 2 2.7 400mm 410 587 521 5 6 4.1 

100mm 110 287 221 2 3 2.9 450mm 460 637 571 5 6 4.3 

150mm 160 337 271 2 3 3.1 500mm 510 687 621 6 7 4.5 

200mm 210 387 321 3 4 3.3 550mm 560 737 671 6 7 4.8 

250mm 260 437 371 3 4 3.5 600mm 610 787 721 7 8 5.0 

300mm 310 487 421 4 5 3.7 700mm 710 887 821 8 9 5.4 

350mm 360 537 471 4 5 3.9        

SCLT4 

SCLT6 

(91) 

4-∮4.5 관통

L1
ST
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(79.5)좌표원점
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32

26

20

45

25

(0
.8

)
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25

D-D 단면도

(69)
(91.5)좌표원점

35
ST

L1

L2

12 12
60
504-∮5.5 관통

4-M5 깊이 10

14

12
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2-길게관통

6 
52

125.
5R6

2ⅹN-M5 깊이 9
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100
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R6

52
614

2.
0 
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2.

0 

12
2.

0 

3.5 

26.0

1.0 
13.0

(35)
31.7모터, 엔코더 콘넥터

(3
00

)2.0

84.0

(3
00

)

병렬 케이블 콘넥터 시리얼통신 콘넥터 

60

32

(0
.8

)

50

39

31

23

25

42

64

D-D 단면도

110

D

D

35
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소형 로드리스 서보 실린더 

비 에 스 멕  페이지 25 / 50
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■사양(SCLL5) 
시스템 형식 SCLL-010-□□□-B-KR 

 STROKE(mm) 50 100 150 200 300 

최대 추력 (N)/(kgf) 50/5 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 1 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 30/3 

최대 속도(mm/sec) 300 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.01mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도)  주1) 주2) 

수평 방향 최대가반중량(kg) 5 

부하모멘트(Nm)/(kgfcm) Mp=0.5/5.1, My=0.5/5.1, Mr=2/20.4  주3) 

장출부하장(mm) 100 이하  주4) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃[0~55℃] 

보관 온도 -20~60℃[-20~-60℃] 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. [20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것.] 

실린더 중량(kg) 1.0 1.2 1.3 1.5 1.8 

서보 앰프 중량(kg) 0.5 
 

주1)  

  

 

 

주2) 

주3) 

 

 

 

 

 

 

 

 

주4) 
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실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 

우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 

사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

부하 모멘트 : 워크(m kg)가 슬라이더(캐리어)로부터 거리(L cm)에 장착되었을 때에 발생하는 부하. 

(부하 모멘트 구하는 방법(kgfcm) : m(kg)ⅹL(cm)<Mp,My,Mr) 

 

 

 

 

 

 

실제로는 세 방향의 부하 모멘트(Mp, My, Mr)가 복합적으로 작용하기 때문에 주의를 요합니다. 

장출부하장 : 워크가 슬라이더(캐리어)로부터 내다 붙일 수 있는 허용 길이입니다. 

Mp My Mr 

추력 - 속도 특성 부하 중량 - 속도 특성

부하모멘트 - 속도 특성
(수평방향) 

추력 인가점은 캐리어 

상부 10mm입니다. 

부
하 
모 
멘 
트 

(kgf)

추력 

(kgf) 

하중

(kgf)

속도 (mm/sec) 속도 (mm/sec) 속도 (mm/sec) 

Mp, My 

Mr 

부하는 캐리어 중심의

밸런스 하중. 
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소형 로드리스 서보 실린더 

비 에 스 멕  페이지 26 / 50
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■사양(SCLG5) 
시스템 형식 SCLG-010-□□□-B-KR 

 STROKE(mm) 50 100 150 200 300 

최대 추력 (N)/(kgf) 50/5 

전원 투입시(수직 사용) 최대가반질량(kg) 1 

토크 모드시 최대추진력(N)/(kgf) 30/3 

최대 속도(mm/sec) 300 

반복 위치 결정 정밀도(mm) ±0.01mm(단시간 반복 위치 결정 정밀도)  주1) 주2) 

수평 방향 최대가반중량(kg) 5 

부하모멘트(Nm)/(kgfcm) Mp=1.5/15, My=1.5/15, Mr=5/51  주3) 

장출부하장(mm) 100 이하  주4) 

위치 결정 포인트 수 16 

전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A, 제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 
시리얼 Interface(Connector SIO) 

+5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 

환경조건 

사용 온도 0~40℃[0~55℃] 

보관 온도 -20~60℃[-20~-60℃] 

사용∙보관 습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. [20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것.] 

실린더 중량(kg) 1.3 1.5 1.7 1.9 2.3 

서보 앰프 중량(kg) 0.5 
 

주1)  

  

 

 

주2) 

주3) 

 

 

 

 

 

 

 

 

주4) 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

실린더의 스트로크 양단에 원점 내밀기용 우레탄고무를 사용하고 있습니다. 

우레탄고무의 경시 변화는 0.05~0.07mm/1~2년 정도라고 추정합니다. 

따라서, 경시 변화에 의해 원점 위치가 최대 0.07mm정도 시프트 할 가능성을 생각할 수 있기 때문에, 

사용방법에 따라서는 데이터 보정 등의 처리가 필요하게 되는 경우가 있습니다. 

한방향으로부터의 위치 결정으로 합니다. 

부하 모멘트 : 워크(m kg)가 슬라이더(캐리어)로부터 거리(L cm)에 장착되었을 때에 발생하는 부하. 

(부하 모멘트 구하는 방법(kgfcm) : m(kg)ⅹL(cm)<Mp,My,Mr) 

 

 

 

 

 

 

실제로는 세 방향의 부하 모멘트(Mp, My, Mr)가 복합적으로 작용하기 때문에 주의를 요합니다. 

장출부하장 : 워크가 슬라이더(캐리어)로부터 내다 붙일 수 있는 허용 길이입니다. 

Mp My Mr 

추력 - 속도 특성 부하 중량 - 속도 특성
부하모멘트 - 속도 특성

(수평방향) 

추력 인가점은 캐리어 

상부 10mm입니다. 

부
하 
모 
멘 
트 

(kgf)

추력 

(kgf) 

하중

(kgf)

속도 (mm/sec) 속도 (mm/sec) 속도 (mm/sec) 

Mp, My 부하는 캐리어 중심의

밸런스 하중. 
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ST L L1 L2

50 201 85  

100 251 135  

150 301 185  

200 351 117.5 117.5

300 451 167.5 167.5

ST L L1 L2

50 201 85  

100 251 135  

150 301 185  

200 351 117.5 117.5

300 451 167.5 167.5

  SCLL5 

2.0 

84.0

(3
00

)

모터, 엔코더 콘넥터

병렬 케이블 콘넥터 시리얼통신 콘넥터

(35)
31.7

1.0
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43 33
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6-∮4.5 관통
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SCLG5 

2.0 

84.0

(3
00

)

모터, 엔코더 콘넥터

병렬 케이블 콘넥터 시리얼통신 콘넥터
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직행 3

비 에 스

 

TTRR33
 

◈ 저

◈ 간

◈ 입

 

 

 

 

 
■사양 

제

작

Z축

가

구

반복 
정

최고속

제

시스

케

위치 데

프로그

프로그

외
 

 

주1) 부하

 

◆ 디

◆ 이

용 

3축 로보트  

스 멕  

33  //  TTRR

저렴한 가

간단 프로

입∙출력 I

제품명 

업 구간 

축 최저고 

가반질량 

구동모터 

위치 결정 
정밀도 

속도(주1). 

어 방식 

템 입출력 

케이블 

데이터 입력 

그램 입력 

그램 용량 

전원 

외형치수 

모멘트의 조건에

디스펜서 

이재기 

도 예 

RR44  시시

가격 

로그램, 간

I/O 각 6

T

X:300mm ⅹ 

로

451mm

에 의해 최고속

 ◆

 ◆

시시리리즈즈

간단 조

6점 

TR3-010-□□□

Y:100mm / X:3

1kg / 2kg

X, Y, Z:300mm

입력 6점

로보트 케이블(

m ⅹ 301mm 

도는 제한됩니다

◆ 땜납부 로보

◆ 삽입기

즈즈    

작 

□□05 

00mm ⅹ Y:50m

g 

A

m/sec 

점 : 최대 4mA/

(서보모터와 앰프

티칭

PC프로

AC100

ⅹ 400mm 

다. 

보트

mm

55mm 

AC 서보모터 

±0.05mm 

X:

PTP 제어 

/포토(싱크 타입

프간 표준 1m, 

칭 박스 or PC

로그램(CTC Too

100 Step 

0V ~ 12V ±10%

45

 ◆

 ◆

TR4-010-□

X:300mm ⅹ Y

3kg(

:200mm/sec , 

입과 접속해 주세

연장케이블로 

ol) 

% 

51mm ⅹ 505.

◆ 나사 체결 

◆ 그 외, 조립

페이지 28

□□□□05 

Y:300mm(Max

(Max) 

 Y, Z:300mm/s

세요) 

연장 가능) 

5mm ⅹ 400m

로보트 

립기 

8 / 50

x) 

sec 

mm 
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직행 3축 로보트  

비 에 스 멕  페이지 29 / 50

■표준 부속품 

1 본체(TR3-010□□□□, 또는 TR4-010-□□□□05) 

2 4축 일체형 앰프(전원 포함) 

3 콘트롤러(CTC-67) 

4 I/O접속 케이블 단자대 부착(3m) 

5 PC 설정 프로그램(TBVST-SET) 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

본체 

TR4-010-□□□□05

AC100V에 

I/O 접속

4축 일체형 

앰프 콘트롤러

TR3 타입(TR3-010-□□□□05) : 작업 구간 최대 300mm ⅹ 100mm, 부하 최대 2kg 

제품명 : TR3-010-□□ □□ 05

Z축 stroke(50mm → 05)
Y축 stroke(100mm → 10)
X축 stroke(300mm → 30)      

 

Z축 최대 부하 중량 X축 st Y축 st Z축 st 제품명 

1kg ~300mm 100mm 50mm TR3-010□□1005 

2kg ~300mm 50mm 50mm TR3-010-□□0505 

 

TR3 타입(TR4-010-□□□□05) : 작업 구간 최대 300mm ⅹ 300mm, 부하 최대 3kg 

제품명 : TR4-010-□□ □□ 05

Z축 stroke(50mm → 05)
Y축 stroke(100mm → 10)
X축 stroke(300mm → 30)

 

Z축 최대 부하 중량 X축 st Y축 st Z축 st 제품명 

3kg ~300mm ~300mm 50mm TR3-010□□□□05 
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직행 3축 로보트 외형도  

비 에 스 멕  페이지 30 / 50

■외형도 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

예. TR3-010-301505 (작업 구간 : 300mm ⅹ 150mm) 

 

 

st
=

50

st=150

14
5

301 451

300

31
5.

5

※외형도 CAD데이터는 홈페이지에서 다운로드가 가능합니다.(bsmec.co.kr)
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직행 3축 로보트 외형도  

비 에 스 멕  페이지 31 / 50

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

예. TR4-010-303005 (작업 구간 : 300mm ⅹ 300mm) 

st
=

50

Z축 SCLL5 50st

46

SCLL5 300st

Z축 SCN5 50st

451

st
=

50
14

5

31
5.

5

※외형도 CAD데이터는 홈페이지에서 다운로드가 가능합니다.(bsmec.co.kr)

4축 일체형 앰프 외형도 

 

30
2.

5

110

2

136

80
6 6

8.
5

24
4

27
4
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계측 실린더 

비 에 스 멕  페이지 32 / 50

■Measure-Man 

가공 부품의 치수 체크(치수표시)∙합격 여부 판정 

가데이터 관리를 간단하게 할 수 있습니다! 

 

 

 

 

 

 

■계측 순서 

 
Measure Man 형식 

SCN5-M-□□□-00 

Stroke□□□  

 
 

 

 

 

050 100 150 

실
린
더
사
양 

Stroke 50mm 100mm 150mm 

표준 측정압 4kgf(typ) 

측정압 가변 범위 2~6kgf(typ) 

측정 정밀도 ±0.01mm 

동작 속도 
대상물 계측시 : 2mm/sec 

검사시 : 최대치 앞 1mm 까지는 70mm/sec 

보호 등급 IP40 

사용 온도 20℃±10℃ 

보관 온도 -10℃~60℃(결로∙빙결 없을 것) 

사용∙보관 습도 30%~85%(결로 없을 것) 

사용 환경 옥내(부식성 가스, 인화성 가스, 오일 미스트, 먼지가 없는 곳) 

내진동/내충격 2G/10G(2회) 

질량 1.1kg 1.2kg 1.4kg 

콘
트
롤
러
사
양 

DISPLAY 
교정시 : 양품 치수 화면,   계측시 : 계측치 치수 표시 화면 

가공 치수 설정 화면(도면 치수치, ±최대치) 

양부 판정 GO / NG 램프 표시 

측정 데이터 기록 
검사 데이터 기록수 : 1000건 

검사 데이터 저장 수명 : 1000건 105회 

측정 데이터 출력 방

법 
PC접속에 의한 프린터 출력 

숫자 패드부 0~9, 소수점(.), 취소, 등록 

입력 신호(그림1) 교정/계측 개시 입력(최대 4mA/포토) 

출력신호(그림2) OK출력, NG출력(최대 30mA/포토, 오픈콜렉터 출력) 

입력 전원 AC100V±10%, 0.4A 

사용 온도 23℃±10℃ 

보관 온도 -10℃~60℃(결로∙빙결 없을 것) 

사용∙보관 습도 30%~85%(결로 없을 것) 

사용 환경 옥내(부식성 가스, 인화성 가스, 오일 미스트, 먼지가 없는 곳) 

내친동/내충격 0.5G/2G(3회) 

질량 약 2kg 

◆ 고정밀도 ±0.01mm 

◆ 계측시간의 단축 

◆ 외부 출력 가능 

◆ 서보 제어에 의해 강력한기능과 
   긴수명을 가지고 있습니다. 

특 징

양품을 버니어, 마이크로,  

삼차원 측정기 등으로 측정.

계측 실린더를 측정다이에

교정합니다. 

양품 치수를 숫자 키로

입력합니다. 

양품판정 범위를 숫자키로

입력합니다. 

가공품을 계측

GO  /  NG 판정계측치를 PC에 보존/인쇄

내
부
회
로

24V

4mA

스위치 릴레이

오픈 콜렉터 

그림1. 입력회로 
(교정/계측 개시 입력)

그림2. 출력회로
(GO출력, NG출력) 

내
부
회
로

24V

30mA

유도성부하

램프

0V

부하

0V

계측의 반복

※PC 연결 케이블은 별매

워
크
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■계측 조건의 커스터마이즈 기능 
컨트롤러에는 커스터마이즈 기능이 있습니다. 

속도, 측정 후의 복귀위치, 측정시의 추력은 

변경 가능합니다. 

 

 

커스터마이즈 항목 

조주속도(측정시의 속도)는 변경할 수 없습니다

복귀 위치(스타트 위치) 

측정시 추력 

 

 

■다축 Measure Man 
다점 동시 계측 

 

■용도예 

 

 

워
크

워
크

복귀 위치의 변경

조주속도의 변경

속도

위치

복귀 위치의 변경

측정 개시 위치(고정)

컨트롤러

계측 대상물 

계측 대상
머플러 
보닛휠 
기타 등. 

최대 16축까지 접속이 가능합니다. 

단축 타입과 같게 계측 다이에 교정 후 

데이터를 입력합니다. 화면을 스크롤 하여 

각 축의 실측치를 확인 할 수 있기 때문에, 

수정 작업도 용이하게 됩니다. 

특 징

치수검사 깊이검사 나사의 높이검사 종이의 매수검사

판의 휘어짐 검사 치수검사 ■실린더 설치대(옵션) 

실린더를 설치할 목적의 계측대도 준비하고 있습니다.

문의바랍니다. 

피계측물용 스토퍼

실린더 설치대(이동가능)
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■Measure Man 계측 실린더 외형도 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■Measure Man 컨트롤러 외형도 

 

 

 

스트로크 L 치수 

50mm 166.5 

100mm 216.5 

150mm 266.5 

케이블 길이 700

M100ⅹ1.25
∮2.5

M2.5ⅹ0.45

40 7
10 10

L

30

15
67

M10ⅹP1.25
SUS 나사 

스패너 홈 2면폭 10

4-∮5.5관통

45
34

∮1
5

∮3
0-

0.
03

3 

스패너 홈 2면폭 12

∮1
5

55.0

177.0

220.0

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com



35 

 

AC 서보 모터 

비 에 스 멕  페이지 35 / 50

 

 

 

 

 

 

위치 결정　반송 용도 전용 AC서보모터

NEW R시리즈 
릴레이나 시퀀서로 동작 

 

    서보의 경험은 거의 필요 없습니다. 초보자도 간단하게 사용할 수 있습니다. 

    ON/OFF 신호로 임의 16포인트 위치제어가 가능합니다. 

 

    처음 사용하시는 분도 간단하게 사용할 수가 있습니다. 
1. 선정이 간단합니다 ∙∙∙ 선정 소프트웨어 「EsaySIM」이 준비되어 있습니다. 

2. 설정이 간단합니다 ∙∙∙ 서보 설정 소프트웨어 「MVST」로 용도에 적합한 앰프 설정이 간단합니다. 

3. 간단한 조작 ∙∙∙ 티칭툴 「CTA-23」∙「TBVST」로 위치∙속도∙가속도∙토크를 설정한 후 접점 신호로 

   동작이 가능합니다. 

4.샘플 데모 가능 ∙∙∙ 구입을 결정하기 전에 사용자의 기계로 동작 확인이 가능합니다. 
 

 
    시리얼 통신을 사용하여 PLC나 PC의 RS232C 시리얼 포트와 접속이 가능합니다. 

    최대 16축까지의 서보 모터를 제어 할 수 있습니다.(샘플프로그램 제공) 

특  징

단시간에 위치 결정 성능이 뛰어납니다.

위치와 토크제어의 병용이 가능합니다.

정지시의 미진동이 없습니다.

위치, 최고속도, 가속도, 기타 등 
티칭툴로 간단하게 설정이 가능합니다.

ON/OFF 신호로 동작합니다.

속
도

시간

R시리즈

최고속도
가속 감속

토크제어

최고속도 완전정지
가속 감속

최고속도
가속 감속 가속 감속

정지위치 정지위치

PC 설정 툴 또는 티칭 박스로 간단 티칭

왕복 동작 접속예

반드시 접지 해주세요.
제3종 접지. 
접지 저항 100Ω이하.
(       )

(동력)
(동력)
(제어)
(제어)
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■사양(서보모터) 
시스템 형식 RSA0211-KR RCB0411-KR RSA0411-KR RSA0611-KR RSA0911-KR RSA1211-KR 

모터 형식 RMJ0211-KR 모터/앰프 

일체형 

RMJ0411-KR RMJ0611-KR RMJ0911-KR RMJ1211-01-KR

앰프 형식 RAD0211-KR RAD0111-KR RAD0311-KR RAD1311-KR RAD0311-KR 

출력(BL모터 상당치)주1 W 20 50 50 90 60 100 

최고 회전수 r/min 4500 4500 4500 4500 3500 4500 

최대 토크 N∙m 0.11 0.3 0.3 0.6 0.9 1.2 

로터 관성 kg∙m2 0.018ⅹ104 0.076ⅹ104 0.076ⅹ104 0.115ⅹ104 0.188ⅹ104 0.269ⅹ104 

허용 최대 부하 관성 한계 kg∙m2 회전수-허용 최대 관성의 그래프를 참조. 

허용 마찰 부하 N∙m 0.03 0.083 0.083 0.229 0.36 0.5 

허용 언밸런스 부하 주2 N∙m 0.03 0.075 0.075 0.229 0.36 0.5 

위치 속도 검출기 Incremental Encoder 200 P/R(4체배 800 P/R) 

입력 전원 
동력 전원 DC24V±10%(동력전원 최대 2.0A) DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A) 

제어 전원 DC24V±10%(제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 

병렬 

입력신호 

신호명 
DC24V DI/DO Interface(Connector PIO), 위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8) 

+/-방향 회전 금지(INH+, INH-), 스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO)  

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8)(단, RCB0411은 출력이 없습니다.) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 시리얼 Interface(Connector SIO)  +5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 등 

LED 표시 
RDY(ready), 

ALM(alarm) 
표시없음 RDY(ready), ALM(alarm) 

앰프 사용 환경조건 주2 

사용 온도 0~55℃ 0~40℃ 0~55℃ 

보관 온도 -20~60℃ 

사용∙보관습도 20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것. 

내진동/내충격 0.5G / 2G (3회) 

앰프 구조 베이스 마운트 모터/앰프 일체형 베이스 마운트 

앰프/모터 중량 g 약 400/250 약 550(모터포함) 약 400/500 약 400/650 약 400/850 약 400/1050 

모터 절연 등급 B종 E종 

모터 보호 등급 IP40 

허용 Radial 하중 N(kgf) 19.6(2) 이하 49(5) 이하 

허용 thrust 하중 N(kgf) 49(0.5)이하 9.8(1) 이하 19.6(2) 이하 

모터 사용 환경조건 사용 온도 0~40℃ 

보관 온도 -20~60℃ 

사용∙보관습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. 

내진동/내충격 2.5G / 10G (2회) 

모터 부착 방법 플랜지 부착 
 

주1)  

주2) 

주3) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

회전수 (r/min) 

Max 1000r/min의 삼각 구동시의 값. 

위치 결정 전류제한치를 내려서 사용하는 경우는 허용 언밸런스 부하의 값도 내려값니다. 수치측에서 사용하는 이 값이 수치부하의 허용 최대치를 나타냅니다. 

앰프의 최대 손실은 15W입니다. 

토크 

(N∙m) 

토크-회전수 특성 

허
용
관
성

회전수 (r/min) 

토크-회전수 특성 
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■사양(기어 서보모터) 
시스템 형식 RSA0611-G1-KR RSA0611-G2-KR 

모터 형식 RMJ0611-G1-KR RMJ0611-G2-KR 

앰프 형식 RAD0311 RAD0311 

최고 회전수 r/min 600 300 

감속비 1/5 1/10 

최대 토크 N∙m 1.5 2.5 

로터 관성 kg∙m2 0.14ⅹ104 0.14ⅹ104 

허용 최대 부하 관성 한계 kg∙m2 회전수-허용 최대 관성의 그래프를 참조. 

위치 속도 검출기 
Incremental Encoder 1000 P/R 

(4체배 4000 P/R) 

Incremental Encoder 2000 P/R 

(4체배 8000 P/R) 

입력 전원 
동력 전원 DC24V±10%(동력전원 최대 3.0A) 

제어 전원 DC24V±10%(제어회로 전원 최대 0.2A) 

입/출력 

신호 병렬 

입력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 포인트 선택입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8), +/-방향 회전 금지(INH+, INH-) 

스타트(CSTR), 인터락(ILK) 

입력전류 최대 4mA/PORT(싱크 타입의 출력회로와 접속해 주세요.) 

병렬 

출력신호 

신호명 

DC24V DI/DO Interface(Connector PIO) 

위치 완료 포인트 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8) 

위치결정완료(PFIN), 알람(ALM), ZONE신호(ZONE), 원점복귀완료(ZFIN) 

출력전류 최대 10mA/PORT(서보 실린더는 오픈 콜렉터 출력입니다.) 

시리얼 통신 시리얼 Interface(Connector SIO)  +5V, 5G, S+, S- 

보호기능 과속도, 주전원 과전압, 회생 전압 이상, 과부화, 센서 이상, 서보 이상 등 

LED 표시 RDY(ready), ALM(alarm) 

앰프 사용 환경조건 주2 

사용 온도 0~55℃ 

보관 온도 -20~60℃ 

사용∙보관습도 20~80%RH이하. 단, 결로 없을 것. 

내진동/내충격 0.5G / 2G (3회) 

앰프 구조 베이스 마운트 

앰프/모터 중량 g 약 400/900 

모터 절연 등급 E종 

모터 보호 등급 IP40 

  허용 Radial 하중 주1 N(kgf) 49(5) 이하 

허용 thrust 하중 N(kgf) 29.4(3)이하 

 모터 사용 환경조건 

사용 온도 0~40℃ 

보관 온도 -20~60℃ 

사용∙보관습도 ≤90%RH 단, 결로 없을 것. 

  내진동/내충격 주2 2.5G / 10G (2회) 

모터 부착 방법 플랜지 부착 
 

주1)  

주2) 

주3) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 회전수 (r/min) 

래디얼 하중의 인가점은 축단(End)위치입니다.. 

서보 모터의 축을 수평으로 설치한 경우입니다. 또한, 내충격의 값은 상하방향에 추가된 경우입니다. 

사용조건으로서 정회전, 역회전을 반복하는 용도, 급가속, 급감속으로 움직이는 용도에 대해서는 상담해 주십시오. 

토크 

(N∙m) 

RMJ0611-G1-KR 토크-회전수 특성

회전수 (r/min) 

토크 

(N∙m)

RMJ0611-G1-KR 토크-회전수 특성
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■입출력 신호명과 기능 

번호 명칭 기능 

1 

전원 

+24V 동력 회로의 DC24V전원 +입력 

2 0V 동력 회로의 DC24V전원 –입력 

3 +24V 제어회로의 DC24V전원 +입력 

4 0V 제어회로의 DC24V전원 –입력 

5 

입력 

PC1 위치 포인트 선택 입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8의 조합) 

6 PC2 위치 포인트 선택 입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8의 조합) 

7 PC4 위치 포인트 선택 입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8의 조합) 

8 PC8 위치 포인트 선택 입력(4bit binary : PC1, PC2, PC4, PC8의 조합) 

9 CSTR 위치 포인트 스타트 입력 (OFF→ON으로 위치포인트로 이동시작) 

10 *INH+ +방향 회전 금지 입력(B접점), 원점복귀시의 +방향 원점 센서 입력 

11 *INH- -방향 회전 금지 입력(B접점), 원점복귀시의 –방향 원점 센서 입력 

12 *ILK 회전이동 인터락 입력(일시정지 모드와 이동 취소 모드 선택 가능) 

13 NC 아무것도 접속하지 말아 주세요 

14 NC 아무것도 접속하지 말아 주세요 

15 

출력 

   PM1 주1) 위치 포인트 완료 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8의 조합) 

16    PM2 주1) 위치 포인트 완료 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8의 조합) 

17    PM4 주1) 위치 포인트 완료 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8의 조합) 

18    PM8 주1) 위치 포인트 완료 출력(4bit binary : PM1, PM2, PM4, PM8의 조합) 

19 PFIN 위치 결정 완료 출력(목표 위치에 정지했을 때 ON이 됩니다.) 

20 ZFIN 원점복귀 완료 출력(원점복귀 완료 후 ON이 됩니다.) 

21 ZONE ZONE 신호 출력(설정된 영역내에 위치해 있을 때 ON이 됩니다.) 

22 *ALM 앰프 알람 출력(정상시에 ON이 됩니다.) 

23 NC 아무것도 접속하지 말아 주세요. 

24 FG FRAME GND 

주1) RCB04에는 PM1, PM2, PM4, PM8이 없습니다. 
 

 

■동작 사양 : 각 포인트마다(0포인트~F포인트) 설정 가능합니다. 
1. 위치 결정 동작 : 티칭 툴로 「정지 위치」, 「최고속도」, 「가속도」 등을 설정하여 위치 결정 동작을 실시합니다. 

2. 연속 회전 동작 : 설정된 속도에서 정회전, 또는 역회전의 연속 회전 동작을 실시합니다. 

3. 상대 위치 이동 동작 : 현재 위치로부터, 미리 설정된 이동량을 회전합니다. 

      여러번 반복 회전시키는 동작도 가능합니다. 

 

■초기 설정 프로그램(MVST) 
이 소프트웨어는 화면의 메뉴에 따라, 마우스로 입력해 나가는 

것만으로 서보 모터의 초기설정을 할 수 있습니다. 

 

설정 내용 :  
 

 

 

모터의 기종 선택 

동작 패턴의 선택 

이동량∙감속비 선택 

원점복귀 패턴∙속도∙파워 선택 

이동 최대치 설정 
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AC 서보 모터 
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■외부 접속도 

 

●ON/OFF 신호에서의 제어 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

●시리얼 통신에서의 제어 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(     )

입력 신호(PC1, PC2, PC4, PC8, CSTR, INH+,

INH-, ILK)의 「ON」은 입력 신호를 서보 앰프

외부에서 GND에 접속하는 것을 「OFF」는 서보

앰프 외부에서 개방하는 것을 가리킵니다. 

출력 신호(PM1, PM2, PM4, PM8, PFIN, ZFIN,

ZONE, ALM)의 「ON」은 출력 신호가 서보 앰프

내부에서 GND에 접속되는 것을 「OFF」는 서보

앰프 내부에서 개방되는 것을 가리킵니다. 

포지션위치 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F

PC1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1 0 1

PC2 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1 0 0 1 1

PC4 0 0 0 0 1 1 1 1 0 0 0 0 1 1 1 1

PC8 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1

CSTR 0V에 SHORT로 선택 위치 포인트 스타트 입력 

* 1 : ON, 0 : OFF 

 

반드시 접지 해 주세요.
제3종 접지. 
접지 저항 100Ω이하.

앰프

전원 차단 지령

(동력)

(동력)

(제어)

(제어)

(     )반드시 접지 해 주세요.
제3종 접지. 
접지 저항 100Ω이하.

전원 차단 지령

(동력)

(동력)

(제어)

(제어)

RS232C/485 Converter. 
ADP-1 

Connector Converter.
ADP-2 ADP Cable

앰프

SIO Cable

FX2N-16MR+ 
FX2N-232-BD

시리얼 통신으로 제어하는 경우는 입력 신호나 출력 신호는 필요에 따라서 접속해 주세요.

ADP-2-4를 사용하여 최대 16축까지 제어하는 것이 가능합니다. 

시리얼 통신에 대해서는 [인터페이스 기능 설명서]에 자세하게 설명되어 있습니다. 

자료는 홈 페이지(http://www.bsmec.co.kr)로부터 다운로드 가능합니다. 
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AC 서보 모터 & 앰프 외형도 
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■RCB0411-KR 서보 모터 외형도(앰프일체형) ■RSA0411-KR 서보 모터 외형도 

■RSA0611/0911-KR 서보 모터 외형도 ■RSA0611-G1/G2-KR 서보 모터 외형도 

■RSA0211-KR 서보 모터 외형도 ■RSA1211-KR 서보 모터 외형도 

 

■서보 앰프 외형도(전기종 공통) 
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■통신 툴 : CTA-23-SET(티칭 박스) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

Dyadic Systems는 서보의 전문가가 아니더라도 간단하게 데이터를 설정할 수 있고, 상위 제어기가 필요없이 간단하게 움직일 수 있는 쓰기 쉬운 서보 모터를 제

공하고 있습니다. 서보 실린더에 서보 모터와 마찬가지로 아래의 2종류의 티칭 박스를 이용하여 손쉽게 데이터를 설정할 수 있습니다. 

 

■티칭 박스(제품명 : CTA-23-SET) : 단축 티칭용 

접속된 1대의 서보 실린더∙모터의 정지위치, 이동속도, 가속도, 또는 토크 등을 간단하게 설정 할 수 있습니다. 

데이터를 설정하거나 변경할 필요가 있는 경우 접속하여 티칭 박스의 화살표의 순서에 따라 버튼을 누르고  

다이얼로 수치를 설정한 후 저장을 하면 됩니다. 사용방법이 매우 간단하기에 조작을 위한 매뉴얼은 거의 필요가 없습니다. 

 

■티칭 박스(제품명 : CTA-43-SET) : 다축 동기 티칭용 

접속된 다축의 서보 실린더∙모터를 동기 제어할 때 필요한 티칭 박스입니다. 

설정을 위한 사용법은 CTA-23-SET와 동일합니다. 

 

■PC 설정 툴(제품명 : TBVST) 
PC를 이용하여 각각의 서보 실린더∙모터의 정지위치, 이동속도, 가속도, 토크모드 등을 설정할 수 있습니다. 

 

TBVST 조작 화면 

 
 

 

TBVST-SET의 배선도 

 

CTA-23-SET/CTA-43-SET

파일 조작
파리미터 변경

포인트 데이터 편집
위치 티칭

설정프로그램
(TBVST) 

RS232C/485Converter
(ADP-1) 

SIO 케이블

Connector Converter
(ADP-2) 

확대도

ADP 케이블

앰프

SCN6 서보 실린더
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접속과 취부 
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■다축대응 케이블 킷(제품명 : SIO-□□) 
[다축대응 케이블 킷]을 추가하는 것에 의해, 최대16대까지의 서보 실린더를 설정하는 것이 가능합니다. 

아래 그림의 배선 구성도를 참고로 선택해 주세요. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

■접속 예 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

③④ 

 

 
■접속 예(1) SCN5 시리즈 

① 병렬 접속 케이블 : 필수 

② ADP 케이블 

③ SIO 케이블 

④ Connector Converter(ADP-2-4) 

⑤ RS232C/485 Converter(ADP-1) 

 

 

 
 

■접속 예(2) 서보 실린터, 서보 모터 
① 병렬 접속 케이블 : 필수 

② ADP 케이블 

③ SIO 케이블 

④ Connector Converter(ADP-2-4) 

⑤ RS232C/485 Converter(ADP-1) 

⑥ 모터/엔코더 연장 케이블 

 

설정 프로그램
(TBVST) 

RS232C/485 Converter
(ADP-1) 

SIO케이블(6심)
Connector Converter

(ADP-2-4) SIO 케이블(4심)

10cm

ADP 케이블
예) 축번호가 [0]인
    SCN6 서보실린더

예) 축번호가 [1]인 
    SCN5 서보실린더

예) 축번호가 [2]인 
    SCLL6 서보실린더

예) 축번호가 [3]인 
    SCN6 서보실린더

예) 축번호가 [4]인 
    SCN5 서보실린더

2축 구성의 경우

3축 구성의 경우

4축 구성의 경우

5축 구성의 경우

앰프

앰프

앰프

ADP 케이블

ADP 케이블

ADP 케이블

ADP 케이블

다축대응 케이블 킷 : SIO-**

ADP-1:232/485 Converter

ADP-2-4

SIO 케이블

ADP 케이블

예) 컨트롤 하는 기기

PLC

또는
릴레이 박스

전원

티칭 툴

티칭 박스 
CTA-23-SET

PC설정소프트웨어 
TBVST-CTC-EN-SET

또는

⑤ 
③

④

②ADP 케이블

①병렬 접속 케이블

SCN5 
서보 실린더

전원

티칭 툴
티칭 박스

CTA-23-SET

PC설정소프트웨어
TBVST-CTC-EN-SET

또는

⑤

③

④ ②ADP케이블

①병렬 접속
케이블

예) 컨트롤 하는 기기

PLC

릴레이 박스
또는 또는

PC

표준길이 0.3m

표준길이 0.7m

앰프
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주변 부품 외형도 
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■시리얼 통신 

병렬(PIO)접속으로 스위치나 PLC 등으로부터 ON/OFF 신호로 내장된 16포인트의 위치를 제어할 수 있지만, 

보다 강력한 기능의 동작을 위하여 시리얼 통신이 요구됩니다. 

시리얼(SIO)접속의 경우는 PLC나 PC의 RS232C 시리얼 포트와 접속이 가능합니다. 

접속을 위해서는 ADP-1(RS232C/485 Converter), ADP-2-4(Connector Converter), SIO케이블, ADP케이블이 

필요합니다. 또한 ADP-2-4를 증설하여 최대 16축까지 링크시켜 동작이 가능합니다. 

아래그림은 PLC와의 접속 예를 구성한 것 입니다. 참조바랍니다. 

 

 

 
 

현재 대응가능한 PLC 샘플프로그램은 아래와 같습니다. 

 MELSEC-A시리즈 

 계산기링크유니트 : AJ71UC24, A1SJ71UC24,-R2/R4/PRF, A1SJ71C24-R2/R4/PRFA1SCPUC24-R2, 

   A2CCPUC24(PRF) 

 MELSEC-F시리즈 

 통신 보드 : FX2N-232-BD, FX1N-232-BD, FX2NC-232-ADP 

 

FX2N-16MR+ 
FX2N-232-BD

RS232C/485 Converter
(ADP-1) 

SIO케이블(6심)
(RP9041-***)

1M,3M,5M,10M
Connector Converter

(ADP-2-4) 
SIO케이블(4심) 
(RP9040-***) 

10cm, 30cm, 50cm

ADP 케이블
(RP9050-***)

1M,3M,5M,10M

ADP 케이블
(RP9050-***)

1M,3M,5M,10M

ADP 케이블
(RP9050-***)

1M,3M,5M,10M

ADP 케이블
(RP9050-***)

1M,3M,5M,10M

ADP 케이블
(RP9050-***)

1M,3M,5M,10M

ADP 케이블 
(RP9050-***) 

1M,3M,5M,10M

예) 축번호 [0]인 
    서보모터 

예) 축번호 [1]인 
    SCN5 서보실린더

예) 축번호 [2]인 
    SCLT4 서보실린더

예) 축번호 [3]인 
    SCN6 서보실린더

예) 축번호 [4]인 
    SCN5 서보실린더

예) 축번호 [5]인 
    SCLT4 서보실린더

2축 구성

3축 구성

4축 구성

5축 구성

6축 구성

앰프

앰프

앰프

앰프
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■주변 부품 외형도(ADP-1, ADP-2-4 외형도) 
PC나 PLC의 시리얼 포트로부터의 RS232C 규격 신호를 RS485 규격 신호로 변환하는 기기입니다. 

서보 실린더나 서보 모터를 시리얼 통신으로 제어하는 경우에는 이 RS232C/RS485 Converter가 필요하게 됩니다. 

 

RS232C/485 Converter : ADP-1 

 

※ USB접속의 경우는 별도의 

   USB to SERIAL Converter가 

   필요합니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

다축의 서보 실린더나 서보 모터를 PC설정 툴이나 티칭 박스로 설정하는 경우, 시리얼통신으로 제어하는 경우에 사용할 

수 있는 Connector Converter입니다. 기타 관련 케이블 군은 [다축대응 케이블 킷(SIO-**)]를 참조해 주시기 바랍니다. 

 

Connector Converter : ADP-2-4  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

※ CN2~5중 반드시 1개는 CN2에 접속해 주세요. 

※ CN3, CN4, CN5에는 +5V는 접속되어 있지 않습니다. 

 

(히로세)
TM2REA-0606

Dsub 9핀

(AMP) (히로세)
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컨베이어의 가이드 폭 Stroke  

 

 

 

센서나 바코드 리더의 높이 조정 

 

가이드의 높이 조정 

 

센서를 사용하여 정렬 시에 사용 

 

 

 

트레이의 수직반송∙위치결정 

 

대형 유리 기판의 부드러운 수직 이송

(동기동작) 

대상물의 고정 

 

Zone 신호 용도 예 

(간접 영역의 설정) 

 

자동 서보 스토퍼 기구 
1. 스토퍼의 위치를 임으로 변경 할 수 있는 자동

스토퍼를 간단하게 구성할 수 있습니다. 
2. 작업시간이 단축됩니다. 
3. 다수의 블록을 준비할 필요가 없어집니다. 
 
 

 

다품종 대응 센서 위치 조정 

 

압입 정위치 관리 

 

충전 노즐 위치 결정 

 

디스펜서의 실링에 액체를 주입 

 

 

ZONE 신호 용도 예(가공물의 치수 검사)
Zone 신호 출력의 설정 

가공물의 가공 오차 범위를 Zone신호로 설정하면,

가공물의 검사가 가능합니다. 

위치 결정 동작 예(나사간 피치 변경)

작업 시간 단축 

 

위격회수 커플링

대 중 소

이동방향

대상물

충돌면LM가이드LM가이드 브레이크
브레이크는 공압 또는 수동

(고가의 전동도 있음) 

Zone 신호 출력의 영역에 
실린더 로드가 위치하면 
Zone신호를 사용하여 실린더
로드의 충돌을 막을 수  
있습니다. 

간섭영역 

Zone신호 On

Zone신
호

O
n

투과형 센서의 설정 
워크의 품종에 적합한 투과형 센서의 높이 조정 

대상물 직전까지 고속 위치 결정

설정 추력으로 압입

완료신호, Zone신호 출력

고속으로 돌아온다.

※압입의 학격 여부 판정이 가능

PUSH동작(가공물 보관유지)
Zone신호 : ON이면 가공정밀도 OK

Zone신호 : OFF이면 가공정밀도 NG

수치공차

Zone 신호 설정 범위

출력 ON

출력 OFF
Zone신호출력

대상물 A의 나사간 피치1

대상물 A의 나사간 피치2

대상물 A의 나사간 피치3

대상물 A의 나사간 피치4

전동 드라이버
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목공기의 클램프 

 

 

 

형광등의 클램프 장치 

 

 

상자포장 반송 라인의 빈상자 

일시정지/누름 

 

빈의 클램프 장치 

 

대상물의 반송 및 전도 방지 가이드

 

스위치(슬라이드 스위치)의 평가 시험기

컨베이어에서의 리프트 기구 

 

 

 

틈새 조정 기구 

 

롤러 컨베이어의 스토퍼 

 

두루마리식 윈드 커튼의 용수철 감는 장치 

 

 

 

스트로크∙고속 반송 장치 무인 층 반송차의 밀어내기 장치 

 

에어 실린더의 스피드콘 원격 조작 모터 코일의 바니스 도포 장치 

 

스톱 컨베이어 

 

서보 구동벨트
컨베이어 

가이드 위치 결정용
서보 실린더 

워크 반입 스토퍼용
서보 실린더

가이드 위치 결정용
서보 실린더 

PUSH버튼 스위치

슬라이드 스위치

센서

서보 실린더

스토퍼 기구 확대도

스토퍼 있음 스토퍼 없음

짐 짐

롤러컨베어 롤러컨베어

코일바네

※서보모터 도입 사례 ※서보모터 도입 사례 ※서보모터 도입 사례

슬라이드 백1(자기축)

슬라이드 백2(자기축)

슬라이드 백2(자기축)슬라이드 백1(반대축)

슬라이드 백1(반대축) 슬라이드 백1(자기축)

슬라이드 백1(반대축)
벨트

모터

벨트

커플링

서보모터

가이드

풀리

※서보모터 도입 사례

AC서보모터

AC서보모터

스피드 컨트롤러

1. 조정이 어려운 장소 
→간단 조정 

2. 스피드콘 조정이 
디지털로 설정가능 

3. 조정의 애매함, 
  개인차를 막을 수 있다.

모터 사용 예

※서보모터 도입 사례 실린더&서보 모터 도입 사례

경사부분

LM가이드

Z방향

X방향

LM가이드

예) X방향 : Z방향 = 10 : 1
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위치 결정 동작 예 

(코일기의 코일 전소용도) 

 

반송 시스템에 있어서의 가이드 조정

 

자동 반송차 채용 예 

 

세척기 

 

연결기 제조기 

 

패트병 세척기의 헤드 구동 

감시 카메라의 이동 

 

 

시험기의 문 개폐 필름 접착 장치 

무인 반송차의 견인차 연결/해제 

 

 

과시험 장치 

 

 

소형 기반/트레이의 로더/언로더 

반도체 시험 장치의 X-Y구동 커터 칼날의 이동(로드리스 서보 실린더) 

 

위치 결정 핀의 상하 이동 

 

무선
모듈

스토퍼 컨베이어 구동

반송대의
상하 이동

배터리

반송대의
상하 이동

충전용
단자의
신축

1. 패트병 고압 공기 압력 반송

2. 맥주/주스캔의 다품종 대응 반송 시스템

에어
코일 전송용도 
보빈의 정렬권이기 때문에,
코일의 전송장치에 사용. 

필름 필름

정제

밀기(추력설정)

X축 : 100mm

Y축 : 40mm

트레이

칸막이판

세정액

세정액

소 
중

대 
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설치 시 유의사항 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    

 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1. 조립 불량(외부 가이드와의 문제점) 

공압실린더와의 차이로 인하여 잘 발생되는 문제점 

2. 배선케이블의 방법과 그처리에 대하여 

3. Clevis, Trunnion 등의 사용 방법 

전동실린더는 공압실린더와 다르게, 내부에 가이드가 있습니다. 

그런관계로 외부 가이드를 병용할 경우, 2개의 가이드사이의(내부가이드와 외부가이드)평행도에

문제가 되는 경우가 있습니다. 

이것을 방지하는 방법? 

1. 기본적으로 평행도를 조정함으로써 개선함. 

2. 간단하게 전동실린더의 내부가이드의 구속을 풀기위하여 [볼롤러] 

  또는 [볼베어링] 등의 사용을 추천. 

평행도의 밀림에 따른 가이드의 구속이 발생하였을 경우(초기 조립 후 

발생하는 경우가 많음)는 [과부하 알람][원점 위치 밀림]등이 발생함. 

 

공압실린더용의 공압 전송호스는 고정하지 않고  가동 시키면서 사용하는 경우도 많습니다만 

전기배선용의 케이블에 대해서는 공압전송호스와는 다른 방법으로 대응할 필요가 있습니다. 

공압용 배선과의 차이점? 

전기배선용의 케이블에는 용도별로 크게 2종류가 있습니다. 

1. 실린더의 본체와 서보모터 본체가 이동하지 아니하는 경우는 일반적인 케이블을 고정시켜 사용합니다. 

2. 가동할 부분에 사용되는 [로봇트케이블] 또는 [가동형케이블]로 불려지는 케이블 입니다. 

  실린더 본체, 서보모터 본체가 이동하여 사용되는 경우 반드시 [로봇트케이블]을 사용하여 주십시요. 

※2~6개월 정도 사용시 발생하는 [단선알람]은 대부분 케이블의 부적절한 선택에 의한 것이 많습니다. 

공압실린더에서 Clevis, Trunnion을 겸용한 사용방법과 동일한 사용방법을 채용할 경우, 전동 실린더 내부 가이드는

이 사용방법에 견딜수 있는 기계 강도를 가지고 있지 않습니다. 

이 경우에는 외부에 볼 부쉬, 볼 스플라인 등의 가이들을 아울러 설치해서 사용하시길 바랍니다. 외부가이드 없이

사용할 경우, 비교적 단기간의 사용으로 이음 발생 → 속도저하 → 정지 증상이 나타날 수 있습니다.  

 

볼롤러 확대도

외부 가이드

앰프분리형실린더앰프일체형실린더

RP9100-□□□

RP9100-□□□

볼스플라인 또는 LM가이드 등의 지지구조를
설치하여주세요. 

가동하는경우 가동하는경우

고정합니다.

가동형케이블 RP9100-□□□R을
사용합니다. 

고정합니다.

가동형케이블 RP9100-□□□R을
사용합니다. 
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설치 시 유의사항 

 

 
 

 

문제점을 사전에 방지하기 위하여

시동전에 반드시 확인하여 주세요!

문제점을 사전에 방지하기 위하여

시동전에 반드시 확인하여 주세요!

이동 인터록(ILK)입력과 전원이
바르게 배선되어 있습니까?

시리얼 통신으로 다축제어할 경우
축번호 설정은 하였습니까?

ON, OFF 스위치가 전원의 마이너스
측에만 들어가 있지 않습니까? 

시퀀서와 전원이 
바르게 배선되어 있습니까?

이동 인터록(ILK)입력이 24V전원의 0V에 접속되어
있지않으면, 서보실린더는 움직이지 않습니다.

시퀀서와 서보실린더를 조합하여 사용할 경우, 배선이 
바르지 않으면, 서보실린더의 동작이 불안정하게 됩니다.

서보실린더용 
DC 24V 전원

PLC 입출력 모듈

중  요 
서보실린더용 전원의 0V와

시퀀서용 전원의 0V와 

반드시 접속하여 주세요. 

SCN5 : Pin No.8 
타시리즈 : Pin No.12

0V에 접속합니다.

다축을 시리얼통신으로 제어할 경우, 각 실린더에 축번호가
설정되어 있지 않으면, 시퀀서로부터 호출이 불가능합니다.

전원 ON, OFF 스위치를 부적절한 측(마이너스 측)에
넣을경우, 서보 앰프가 파손될 위험이 있습니다. 

24V 전원의 플러스 측과 마이너스 측의 양방향을 차단하거나, 24V 전원의 플러스 측을 차단하여 주세요.축번호 설정은 설정프로그램[AxisSel]로 행함.

가이드와 실린더의 [평행도의 조정]은 하였습니까?
서보실린더는 공압실린더와 다르게 내부에 가이드가 들어 있습니다. 그러한 관계로 외부 가이드를 병용할 경우, 2개의 가이드 사이에(내부가이드, 

외부가이드) 평행도의 문제가 발생하는 경우가 있습니다. 평행도에 밀림이 있는 상태로 동작시키면, 아래와 같은 문제점이 발생합니다. 

전원투입시에 

알람(코드 : B9)이 발생!

원점복귀동작이 완료하지 않음

동작시 

예정된 실린더 속도가 나오지 않음!

동작시

알람(코드 : B9)이 발생!
주로 상하운동의 경우

동작시

실린더의 움직임이 끄덕끄덕한다.

평행도조정기기추천(조인트)

대 책 평행도를 조정한다

대 책 평행도를 조정한다

대 책 평행도를 조정한다

대 책 플로팅콘넥터를 사용

대 책 플로팅콘넥터를 사용

평행도의 밀림현상은 문제점을 발생시킵니다.

플로팅코넥터가 평행도를 조정하는데 유효합니다.

플로팅코넥터

플로팅코넥터 볼롤러 
볼

케이스
베어링 메인 볼

세부 볼

スべ-サ

본체 

[공압실린더용의 스베리타입의 프리조인트]를 사용할 경우에,
불연속적인 마출부하변동이 일어납니다. 

동작은 하지만, 약간의 축 구속이 발생하였을때.외부가이드와의 평행도에 밀림이 발생하였기 때문에 구속을 풀고
정상동작을 확인한 후, 가이드의 평행도를 재조정합니다. 

[원점복귀버튼]을 계속누르며 가이드를 조정하여 구속을 없앱니다.

중량초과 또는 가이드의 평행도가 나오지 않을 때.
자세한 내용은 문의바랍니다.
Tel ) 031-479-1475 
H.P) 010-3940-2469

자세한 내용은 문의바랍니다.
Tel ) 031-479-1475 
H.P) 010-3940-2469 

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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서서보보  실실린린더더와와  에에어어 실실린린더더의의  CCOO22 배배출출량량 비비교교와와 소소비비 전전력력 비비교교((참참고고))
서보 실린더 : 에어 실린더-48(kWh/연) : 142.6(kWh/년)=1:3 

●서보 실린더 : 추력 10Kgf , stroke 100mm(제품번호 : SCN5-010-100-S03)
●추력 동등의 에어 실린더 : 실린더 튜브 내경 ∮16, stroke 100mm 
●제품 수명은 30왕복/1min, 2000시간/년간 가동합니다.

비교 
조건 

[CO2 삭감비율]

CO2 배출량 대폭 감소!

서보실린더 
48(kWh/연)

에어실린더 
142.6(kWh/연)

2114kg-CO2

6274kg-CO2

삭감량 : 4160kg-CO2

*연간 2000시간, 100개를 테스트한 결과입니다.

CO2배출량 계산 ■탄소환산(kg-C) : 소비전력(kWh)ⅹ0.12 ■ CO2배출량(kg- CO2) : CO2환산량(kg-c)ⅹ44/12

*연간 2000시간, 100개를 테스트한 결과입니다.(1kWh=약15.8엔)

서보 실린더의 소비 전력 계산 
1. 전원 전압은 24V, 평균 소비 전류를 1A로 합니다. 또 stroke
   100mm를 30왕복/min으로 동작하고, 거의 정지 없이 연속 
   동작이라고 생각되므로, 24(V)ⅹ1(A)=24(Wh). 
2. 연간의 가동시간을 2000시간으로 생각하면 
  24(Wh)ⅹ2000(h)=48(kWh/년). 

[CO2 삭감비율]

소비 전력을 약1/3 삭감!

서보실린더 
48(kWh/연)

에어실린더 
142.6(kWh/연)

75,800엔

225,150엔

삭감량 : 149,350엔

《소요 공기량의 산출》 
◎실린더의 소요 공기량 

(압력측)   Q1 = ૈ·۲
૛

૝
ൈ ۺ

ܜ
ൈ ૚۾

૚.૙૜૜
ൈ ૚ ൈ ૚૙ି૟ 

 

(인장측)   Q2 = ૈ
૝
ൈ ሺ۲૛ െ ૛܀۲ ൈ

ۺ
ܜ
ൈ ૚ା૚.૙૜૜۾
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ൈ ૚ ൈ ૚૙ି૟

 

◎배관의 소요 공기량 

   Q3= ૈ·۲
૛

૝
ൈ ܂ۺ

ܜ
ൈ ૚ା૚.૙૜૜۾

૚.૙૜૜
ൈ ૚ ൈ ૚૙ି૟ 

 

◎소요 공기량 
   Q3= Q1 + Q2 + Q3 

 
 

에어 실린더의 소비 전력 계산
1. 실린더의 공기 소비량은 아래와 같은 산출 방법으로 계산됩니다. 
  에어 압력 : 0.4Mpa / 공기 소비량(왕복) : 0.16리터 
2. 튜브, 배관의 공기 소비량은 아래와 같은 산출 방법으로 계산됩니다. 

에어압 : 0.4Mpa, 튜브경 : ∮6, 배관길이(실린더와 전자 밸브간 거리) : 1m, 
공기 소비량(왕복) : 0.2리터 

3. 1분간 당의 공기 소비량 : (0.16+0.2)ⅹ30왕복/1min=10.8 ℓ /min 
4. 연간의 가동 시간을 2000시간으로 하면 

10.8(ℓ /min)ⅹ60(min)ⅹ2000(h)=1296000(ℓ/연) 
 
일반적인 공기 소비량과 전력 소비량의 관계 : 10(m3)=1.1(kWh)인 경우 
  1296(m3/연)/10m3ⅹ1.1(kWh)=142.6(kWh/해) 

 
Q  : 실린더를 규정 시간내에 움직이기 위한 소요 유량  〔ℓ/min(ANR)〕  DT : 배관 내경          (mm)
Q1 : 실린더의 소요 공기량(압력측)      〔ℓ/min(ANR)〕  L  : 실린더 stroke            (mm)
Q2 : 실린더의 소요 공기량(인장측)   〔ℓ/min(ANR)〕  LT : 배관 길이                (mm)
Q3 : 배관의 소요 공기량   〔ℓ/min(ANR)〕  t  : 1 stroke에 요구되는 시간  (sec)
D :  실린더의 내경       (mm)          P  : 사용 공기압          (kgf/cm2)
DR : 로드지름    (mm) 
    

파모테크(주)  경기도 안양시 동안구 호계동 555-9 국제유통단지 23동 208호 Tel:031-468-2400  Fax:031-468-6900  E-mail : kmc5400@empal.com
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株式会社ダイアディックシステムズ 
〒９２０-０３４２ 
石川県金沢市畝田西２丁目１６０番地 
　　　　本　　　社 ： 076-267-9103 
　　　　埼玉営業所 ： 048-575-5575 
　　　　大阪営業所 ： 06-6350-0178 

http://www.dyadic.co.jp/jp/　 
E-mail:info@dyadic.co.jp 
 

お問い合わせは・・・・ 

2008.06

ダイアディックシステムズ 

イニシャルコストは… 

 エアシリンダ 
並み 

エアシリンダ 
並み 

エアシリンダ 
並み 

ランニングコストは… 

 エアシリンダの 
１/３～１/１０ 
エアシリンダの 
１/３～１/１０ 

そして… 

 らくらく操作 らくらく操作 

エアシリンダの 
１/３～１/１０ 

らくらく操作 

サーボモータ 

メジャーMan 
（計測シリンダ） 

ロッドタイプ 
メカシリンダ 

ロッドレス 
メカシリンダ 

これだけの違い 
シンプルになります 

CO2
大幅削減 

メカシリンダ＆簡単サーボシステム 
省エネ・アクチュエーターの決定版 

メカシリンダ＆簡単サーボシステム 
省エネ・アクチュエーターの決定版 

●CDカタログ ●SCLTカタログ ●SCLL5/7カタログ 

カタログ案内 
その他のカタログもご参考ください。ご請求は当社ホームページから。 

当社ホームページも 
ご覧下さい。 
当社ホームページも 
ご覧下さい。 

メカシリンダ 

これからは電動が主役です！！ これからは電動が主役です！！ 
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